Karta przedmiotu

POLITECHNIKA
GDANSKA

Nazwa i kod przedmiotu

Mechatronika |, PG_00047603

Kierunek studiow

Automatyka, cybernetyka i robotyka

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2019 r.

przedmiotu

Rok akademicki realizacji

2021/2022

Poziom ksztatcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 5 Liczba punktow ECTS 3.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia egzamin

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektroniki -> Telekomunika

cji i Informatyki -> Katedra Systemoéw Automatyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Piotr Fiertek

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr inz. Piotr Fiertek

Formy Zané Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zajeé¢ [30.0 0.0 0.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 0.0
Adres zaje¢ na odlegtosc¢:
Mechatronika - Moodle ID: 6241
https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=6241
Aktywnogc’; studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wiasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 3.0 42.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Wprowadzenie do mechatroniki i nanotechnologii. Wprowadzenie do automatyki przemystowe;j.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_WO03] zna i rozumie w
zaawansowanym stopniu budowe
i zasady dziatania komponentow i
systemow zwigzanych z
kierunkiem studiow, w tym teorie,
metody i ztozone zaleznosci
miedzy nimi oraz wybrane
zagadnienia szczegotowe —
wiasciwe dla programu ksztatcenia

Student poznat pojecia zwigzane z
mechatronikg — czym jest
projektowanie mechatroniczne,
podstawowe zasady
projektowania mechatronicznego.
Student poznat podstawowe
systemy pomiarowe i nastawcze
wykorzystywane w automatyce i
mechatronice. Student zapoznat
sie z podstawowymi
komponentami elektrycznymi
wykorzystywanymi w automatyce
przemystowej oraz nauczyt sie
odczytywania dokumentacji
elektrycznej. Student poznat
trendy technologiczne
wystepujace w mechatronice.
Student zapoznat sie z
zagadnieniem elektromobilnosci, z
pojazdami autonomicznymi i
systemami ADAS. Student poznat
zagadnienie budowy i sterowania
(sterowanie i nawigacja) robotow
latajacych.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K6_W02] zna i rozumie w
zaawansowanym stopniu wybrane
prawa i zjawiska fizyczne oraz
metody i teorie wyjasniajace
ztozone zaleznosci migdzy nimi,
stanowigce podstawowa wiedze
0golng z dziedziny nauk
technicznych, zwigzang z
kierunkiem studiow

Student poznat sposoby dziatania
czujnikéw wykorzystywanych w
automatyce i mechatronice, w tym
réznego rodzaju czujniki wizyjne.
Student zapoznat sie z
podstawami inteligentne;j
energetyki, konstrukcjag i
dziataniem urzadzen
mikromechatronicznych
(np.czujniki MEMS),

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

Tresci przedmiotu

Pojecia podstawowe, Wprowadzenie do mechatroniki. Kierunki integraciji i klasyfikacja systemow
mechatronicznych. Projektowanie systeméw mechatronicznych. Przeglad czujnikéw wykorzystywanych w
automatyce i mechatronice w tym czujniki optyczne (np. systemy wizyjne). Klasyfikacja oraz przeglad
typowych nastawnikéw w tym nastawniki elektryczne, elektromechaniczne i elektromagnetyczne jak tez
hydrauliczne i pneumatyczne. Sterowanie silnikiem elektrycznym, przeglad aparatéw elektrycznych
wykorzystywanych w automatyce przemystowej, rysunek elektryczny, programowanie sterownikéw PLC,
elektromobilnos$¢, pojazdy autonomiczne i systemy ADAS, elementy inteligentnej energetyki,
mikromechatronika (MEMS), roboty latajace, systemy nawigacji, predyktywne utrzymanie ruchu, przemyst

4.0

Wymagania wstepne
i dodatkowe

brak

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposéb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Egzamin + obecnos¢ (5%)

60.0%

100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Podstawy mechatroniki , Turowski Janusz, 2008

2. P Marek Gawrysiak, ,Mechatronika i projektowanie mechatroniczne”,

Biatystok 1997

3. ,Podstawy mechatroniki” — Podrecznik dla ucznidow srednich i
zawodowych szkét technicznych Warszawa 2006

4. ,Urzadzenia i systemy mechatroniczne cze$¢ 1“ Agnieszka
Grzybek, red. Stanistaw Grzybek Rea, Warszawa 2009

Uzupetniajaca lista lektur

,2Urzadzenia i systemy mechatroniczne czes¢ 2“ Agnieszka Grzybek,
red. Stanistaw Grzybek, Warszawa 2009

Adresy eZasobow

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Podac trzy powody integrowania mikroprocesoréw z maszynami. Kazdy z powodoéw nalezy krétko
scharakteryzowac i poda¢ przyktad.
2.  Wymien i scharakteryzuj podstawowe wymagania stawiane czujnikom. Jakie sa wymagania stawiane

czujnikom w mechatronice?

ok w

Co to jest ,smart sensor” (inteligentny czujnik)? Jaka jest budowa takiego czujnika?
Przedstaw strukture budowy mechatronicznych systeméw nastawczych (aktorow).
Narysuj schemat elektryczny potaczenia silnikéw tréjfazowych w uktadzie rozruchu — gwiazda-trojkat.

Bez schematu uktadu sterujgcego — nalezy jedynie opisa¢ sposo6b dziatania uktadu

sterujacego.

6. Jaka jest roznica miedzy schematem elektrycznym w postaci petnej i roztozonej? Odpowiedz poprzyj

odpowiednim rysunkiem.
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Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Data wydruku:
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