18 stycznia 2024 09:48

POLITECHNIKA

GDANSKA

Temat Charakterograf do badania tyrystorow i triakow

:ﬁgzzfsvlzi::zyku Curve tracer for testing thyristors and triacs

Opiekun pracy dr inz. Marcin Pazio

Konsultant pracy

Recenzent

Cel pracy . . . , L g . .
Celem pracy jest skonstruowanie urzadzenia pozwalajagcego na testowanie potprzewodnikow sterowanych. Urzadzenie bedzie
wykorzystywane w laboratorium dydaktycznym.

Zadania . , . . . g .
Elementy powinny by¢ badane w zakresie napiec zatgqczanych do ok. 100 V (istnieje mozliwos¢C uzycia zewnetrznego zasilacza).
Projektowany uktad powinien umozliwia¢ prace w tym zakresie napiec.
Urzadzenie powinno umozliwiac testowanie przyrzadéw potprzewodnikowych zaréwno przy zmieniajacym sie napieciu sterowanym jak i
umozliwia¢ sterowanie napieciem/pradem wyzwalania. Wyzwalanie powinno uwzglednia¢ wszystkie dopuszczalne scenariusze.
Dodatkowo powinna istnie¢ mozliwos¢ ustalania rezystancji zrodta sygnatéw wyzwalajacych.
Uzyskane przebiegi majg by¢ wizualizowane na oscyloskopie, badz na ekranie komputera (w tym przypadku konieczne bedzie
skonstruowanie rejestratora przebiegdéw). Konieczne bedzie skonstruowanie odpowiednich uktadéw, pozwalajgcych na zadawanie
przebiegdéw i pomiar pradow oraz napiec.
Urzadzenie ma by¢ kompletne, wykonane z wykorzystaniem obwodéw drukowanych, posiadajgce obudowe. Urzadzenie powinno
zapewniac bezpieczenstwo uzytkownikom (w tym celu przeprowadzone beda proby izolacji z wykorzystaniem napiecia 2,5 kV).

Literatura 1. https://en.wikipedia.org/wiki/Curve_tracer
2. https://www.tek.com/en/blog/i-v-curve-tracer
3. "Diody i tyrystory w pytaniach i odpowiedziach", S. Januszewski, H. Swiatek, WNT 1984
4. https://web.mit.edu/6.101/www/s2020/projects/merni_Project_Final_Report.pdf
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18 stycznia 2024 09:48

POLITECHNIKA

GDANSKA
Temat s o . . . .
Dokfadnosc¢ okreslenia kierunku echa za pomocg metody ESPRIT w zastosowaniu do 13-0 elementowej echosondy interferometrycznej
';'ﬁ;}:::svlzi::zyku Accuracy of the echo signal angle of arrival estimation using ESPRIT method in 13-element interferometric echo sounder
Opiekun pracy dr inz. Piotr Grall
Konsultant pracy
Recenzent
Cel pracy . A , . . . - :
Celem pracy jest okreslenie doktadnosci wskazanej metody okreslania kierunku zastosowanej w echosondzie interferometrycznej.
W ramach pracy nalezy wykona¢ program w $srodowisku Matlab symulujacy echa sygnatu akustycznego oraz zaimplementowa¢ wybrany
algorytm dla 13 elementowej echosondy interferometrycznej w celu wyznaczenia doktadnosci okreslenia kierunku echa.
Zadania 1. Zapoznanie z literatura.
2. Analiza wymagan programu.
3. Wilasnosci sygnatdow echa i jego symulacja.
4. Algorytm metody ESPRIT.
5. Implementacja algorytmu.
6. Badanie doktadnosci okreslenia kierunku.
7. Opracowanie sprawozdania z wynikéw symulacji.
Literatura 1. R. Salamon, ,Systemy hydrolokacyjne”, GTN, Gdansk 2006.
2. T.P. Zielinski ,Cyfrowe przetwarzanie sygnatow” WKt, 2007.
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POLITECHNIKA

18 stycznia 2024 09:48

GDANSKA

Temat s e L . . i
Doktadnosc okreslenia kierunku echa za pomocg metody najmniejszych kwadratéw w zastosowaniu do 13-o0 elementowej echosondy
interferometrycznej

:ﬁrgrzz::svlzi;?zyku Accuracy of the echo signal angle of arrival estimation using least squares method in 13-element interferometric echo sounder

Opiekun pracy dr inz. Piotr Grall

Konsultant pracy

Recenzent

Cel pracy . I . . s . - )
Celem pracy jest okreslenie doktadnosci wskazanej metody okreslania kierunku zastosowanej w echosondzie interferometrycznej.
W ramach pracy nalezy wykonac¢ program w srodowisku Matlab symulujacy echa sygnatu akustycznego oraz zaimplementowaé wybrany,
algorytm dla 13 elementowej echosondy interferometrycznej w celu wyznaczenia doktadnosci okreslenia kierunku echa.

Zadania 1. Zapoznanie z literatura.
2. Analiza wymagan programu.
3. Wilasnosci sygnatdow echa i jego symulacja.
4. Algorytm metody najmniejszych kwadratéw.
5. Implementacja algorytmu.
6. Badanie doktadnosci okreslenia kierunku.
7. Opracowanie sprawozdania z wynikow symulaciji.

Literatura 1. R. Salamon, ,Systemy hydrolokacyjne”, GTN, Gdansk 2006.
2. T.P. Zielinski ,Cyfrowe przetwarzanie sygnatow” WKk, 2007.
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POLITECHNIKA

18 stycznia 2024 09:48

GDANSKA
Temat s e . )
Doktadnosc okreslenia kierunku echa za pomocg metody root-MUSIC w zastosowaniu do 13-o0 elementowej echosondy
interferometrycznej
:ﬁrgrzz::svlzi;?zyku Accuracy of the echo signal angle of arrival estimation using root-MUSIC method in 13-element interferometric echo sounder
Opiekun pracy dr inz. Piotr Grall
Konsultant pracy
Recenzent
Cel pracy . I . . s . - )
Celem pracy jest okreslenie doktadnosci wskazanej metody okreslania kierunku zastosowanej w echosondzie interferometrycznej.
W ramach pracy nalezy wykonac¢ program w srodowisku Matlab symulujacy echa sygnatu akustycznego oraz zaimplementowaé wybrany
algorytm dla 13 elementowej echosondy interferometrycznej w celu wyznaczenia doktadnosci okreslenia kierunku echa.
Zadania 1. Zapoznanie z literatura.
2. Analiza wymagan programu.
3. Wilasnosci sygnatdow echa i jego symulacja.
4. Algorytm metody root-MUSIC.
5. Implementacja algorytmu.
6. Badanie doktadnosci okreslenia kierunku.
7. Opracowanie sprawozdania z wynikow symulaciji.
Literatura 1. R. Salamon, ,Systemy hydrolokacyjne”, GTN, Gdansk 2006.
2. T.P. Zielinski ,Cyfrowe przetwarzanie sygnatow” WKk, 2007.
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POLITECHNIKA

18 stycznia 2024 09:48

GDANSKA

Temat s e . i
Doktadnosc okreslenia kierunku echa za pomocg metody Total Least Squares w zastosowaniu do 13-o0 elementowej echosondy
interferometrycznej

:ﬁrgrzz::svlzi;?zyku Accuracy of the echo signal angle of arrival estimation using total least squares method in 13-element interferometric echo sounder

Opiekun pracy dr inz. Piotr Grall

Konsultant pracy

Recenzent

Cel pracy . I . . s . - )
Celem pracy jest okreslenie doktadnosci wskazanej metody okreslania kierunku zastosowanej w echosondzie interferometrycznej.
W ramach pracy nalezy wykonac¢ program w srodowisku Matlab symulujacy echa sygnatu akustycznego oraz zaimplementowaé wybrany
algorytm dla 13 elementowej echosondy interferometrycznej w celu wyznaczenia doktadnosci okreslenia kierunku echa.

Zadania 1. Zapoznanie z literatura.
2. Analiza wymagan programu.
3. Wilasnosci sygnatdow echa i jego symulacja.
4. Algorytm metody Total Least Squares.
5. Implementacja algorytmu.
6. Badanie doktadnosci okreslenia kierunku.
7. Opracowanie sprawozdania z wynikow symulaciji.

Literatura 1. R. Salamon, ,Systemy hydrolokacyjne”, GTN, Gdansk 2006.
2. T.P. Zielinski ,Cyfrowe przetwarzanie sygnatow” WKk, 2007.
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POLITECHNIKA

18 stycznia 2024 09:48

GDANSKA

Temat . . . . - . .
Opracowanie aplikacji do wielokanatowej rejestracji sygnatow hydroakustycznych

';'ﬁ;}:::svlzi::zyku Development of an application for multi-channel recording of hydroacoustic signals

Opiekun pracy dr inz. Jan Schmidt

Konsultant pracy |mgr inz. Aleksander Schmidt

Recenzent

Cel pracy . . .. . ., . . . , T ) .
Opracowanie aplikacji pracujgcej w srodowisku obliczeniowym MATLAB, ktora umozliwi rejestracje do 8 kanatow analogowych przy
uzyciu rejestratora NI USB-6356. Aplikacja powinna wykorzystywac graficzny interfejs uzytkownika dostarczany przez srodowisko
MATLAB GUI.

Zadania 1. Zapoznanie sie ze specyfikacja wymagan projektowych aplikacji od opiekuna tematu.
2. Analiza problemu.
3. Okreslenie zatozen projektowych.
4. Opracowanie projektu oprogramowania.
5. Opracowanie oprogramowania.
6. Testy oprogramowania.
7. Opracowanie dokumentacji projektowej.

Literatura 1. Graphical User Interface (GUI) - zasoby firmy The MathWorks, Inc.
2. Data Acquisition Toolbox - zasoby firmy The MathWorks, Inc.
3. https://www.ni.com/pl-pl/support/model.usb-6356.html.
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POLITECHNIKA
GDANSKA

18 stycznia 2024 09:48

Temat

Projekt i budowa laboratoryjnego stanowiska sterujacego szyna danych

Temat w jezyku
angielskim

Design and construction of a laboratory data bus control station

Opiekun pracy

dr inz. Kamil Stawiarski

Konsultant pracy

Recenzent
Cel pracy . , . L - . P, ,
Celem pracy jest zaprojektowanie, skonstruowanie i uruchomienie zestawu laboratoryjnego, umozliwiajgcego realizacje ¢wiczen z
sterowania szyng danych w laboratorium techniki cyfrowej.
Zadania 1. Krytyczna analiza istniejgcego stanowiska,
2. Opracowanie koncepcji dziatania nowego zestawu laboratoryjnego,
3. Budowa prototypu stanowiska, weryfikacja poprawnosci dziatania,
4. Opracowanie dokumentacji, zestawu zadan do realizacji,
5. (opcjonalnie) Budowa docelowego urzadzenia z wykorzystaniem jednego z dostepnych w laboratorium korpuséw.
Literatura 1. ,Uktady cyfrowe Podstawy projektowania i opis w jezyku VHDL", Barski Mariusz, Jedruch Wojciech
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18 stycznia 2024 09:48

POLITECHNIKA

GDANSKA

Temat Projekt odbiornika sygnatéw szerokopasmowych

:ﬁrgrzz::svlzi;?zyku Design of a wideband signal receiver

Opiekun pracy dr inz. Jan Schmidt

Konsultant pracy |mgr inz. Aleksander Schmidt

Recenzent

Cel pracy L L . . T, .
Opracowanie niskomocowego odbiornika, ktéry dokonuje ciggtego nastuchu sygnatu hydroakustycznego i dzieki jego analizie
przeprowadzanej w czasie rzeczywistym umozliwia wykrycie sygnatu szerokopasmowego, stanowigcego preambute ramki
transmitowanych danych. Sugerowang platforme stanowi mikrokontroler MSP430FR5994 firmy Texas Instruments, zawierajgcy modut
Low-Energy Accelerator (LEA).

Zadania 1. Analiza problemu do rozwigzania.
2. Okreslenie sygnatéw szerokopasmowych poddawanych analizie i symulacja procesu analizy korelacyjnej.
3. Zapoznanie sie z platformg sprzetowa.
4. Wykonanie oprogramowania.
5. Testy.
6. Opracowanie dokumentacji projektowej.

Literatura 1. R. Salamon, ,Systemy hydrolokacyjne”, GTN, Gdansk 2006.
2. Materiaty o rodzinie mikrokontroleréw MSP430 na stronie producenta: www.ti.com.
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POLITECHNIKA

18 stycznia 2024 09:48

GDANSKA
Temat . . , . . L
Projekt stanowiska laboratoryjnego do pomiaru charakterystyk amplitudowo-fazowych badanego czwdrnika
:ﬁgzzfsvlzi::zyku The project of the station for measuring the amplitude and phase characteristics of the tested device
Opiekun pracy mgr inz. Aleksander Schmidt
Konsultant pracy |drinz. Jan Schmidt
Recenzent
Cel pracy . . . , . . L, .
Projekt polega na opracowaniu oprogramowania w srodowisku Matlab. Oprogramowanie ma pozwoli¢ na wprowadzanie nastaw do
wybranego generatora i oscyloskopu oraz wykonaniu automatycznego pomiaru wielkosci sygnatow podanych do oscyloskopu. Pozwoli to
na zestawienie stanowiska laboratoryjnego do pomiaru charakterystyk amplitudowo fazowych badanego czwdrnika.
Zadania 1. Zapoznanie sie ze specyfikacjg wymagan projektowych od autora tematu.
2. Analiza problemu.
3. Okreslenie zatozen projektowych.
4. Opracowanie projektu oprogramowania.
5. Opracowanie oprogramowania.
6. Testy.
7. Opracowanie dokumentacji projektowej.
8. Opracowanie instrukcji.
9. Opracowanie instrukcji ¢wiczenia laboratoryjnego.
Literatura 1. Dokumentacja techniczna oscyloskopu.
2. Dokumentacja techniczna generatora.
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POLITECHNIKA

18 stycznia 2024 09:48

GDANSKA
Temat Projekt sterownika domowego pieca kominkowego
:ﬁgzzfsvlzi::zyku Project of a controller for a home fireplace stove
Opiekun pracy mgr inz. Aleksander Schmidt
Konsultant pracy |drinz. Jan Schmidt
Recenzent
Cel pracy . . . , ) . ,
Projekt polega na opracowaniu oprogramowania dla wybranej platformy wbudowanej. Oprogramowanie ma odczytywac temperature
(najlepiej czujnikiem cyfrowym, takim jak np. SHT35) i regulowad stopien otwarcia przepustnicy pieca kominkowego. Do napedu
przepustnicy zaktada sie uzycie silnika krokowego.
Zadania 1. Zapoznanie sie ze specyfikacjg wymagan projektowych od autora tematu.
2. Analiza problemu.
3. Okreslenie zatozen projektowych.
4. Opracowanie projektu oprogramowania.
5. Opracowanie oprogramowania.
6. Testy.
7. Opracowanie dokumentacji projektowej.
Literatura 1. Dokumentacja techniczna wybranej platformy wbudowanej.
2. Dokumentacja techniczna czujnika temperatury SHT 35 https://sensirion.com/products/catalog/SHT35-DIS-B.
3. Dokumentacja techniczna silnika krokowego.
4. Silniki elektryczne w praktyce elektronika, Jacek Przepiorkowski, BTC, 2012, ISBN: 978-83-60233-84-9.
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POLITECHNIKA

18 stycznia 2024 09:48

GDANSKA

Temat o , .
Rozproszony energooszczedny system monitoringu srodowiska

Temat w jezyku |Distributed energy-efficient environmental monitoring system

angielskim

Opiekun pracy dr hab. inz. Iwona Kochanska

Konsultant pracy

Recenzent

Cel pracy . , . . . , .
Celem pracy jest zaprojektowanie i budowa demonstratora rozproszonego i energooszczednego systemu monitoringu srodowiska.
System powinien sktadac¢ sie z modutédw wyposazonych w sensory, niewymagajacych zasilania z sieci energetycznej i realizowac
zadania: akwizycji, transmisji, przechowywania i wyswietlania danych pomiarowych i telemetrycznych, na przyktad danych z czujnikéw
ruchu, temperatury, wilgotnosci, dymu czy hatasu.
Moduty systemu powinny komunikowac sie ze sobg za pomoca tacznosci bezprzewodowej, w sposdéb mozliwie jak najmniej zalezny od
istniejacej sieci telekomunikacyjnej.

Zadania 1. Przeglad literatury i istniejacych rozwigzan.
2. Specyfikacja wymagan.
3. Projekt systemu.
4.  Wybor komponentéw sprzetowych.
5. Integracja systemu i implementacja oprogramowania.
6. Testy.
7. Dokumentacja projektowa.

Literatura 1. Ivan Stojmenovi¢, Handbook of Sensor Networks: Algorithms and Architectures, John Wiley & Sons, Inc., 2005.
2. Bruce Powel Douglass, Design Patterns for Embedded Systems in C: An Embedded Software Engineering Toolkit, Elsevier, 2011.
3. Dokumentacja techniczna wybranych komponentéw sprzetowych.
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POLITECHNIKA

18 stycznia 2024 09:48

GDANSKA

Temat Stanowisko laboratoryjne dla modutu z uktadem FPGA

:ﬁgzzfsvlzi::zyku Laboratory stand for the module with FPGA .

Opiekun pracy dr inz. Jan Schmidt

Konsultant pracy |mgr inz. Aleksander Schmidt

Recenzent

Cel pracy Celem pracy jest opracowanie dydaktycznego stanowiska laboratoryjnego wykorzystujacego modut uruchomieniowy z uktadem FPGA
ZYNQ-7010.

Zadania 1. Opracowanie stanowiska laboratoryjnego.
2 Przygotowanie projektow demonstracyjnych w $rodowisku Vivado / Xilinx.
3. Wykonanie dokumentacji opisujacej wykorzystanie sSrodowiska projektowego.

Literatura 1. Dokumentacje modutu ZYBOZ7 - https://digilent.com/reference/programmable-logic/zybo-z7/start.
2 Dokumentacje uktadu FPGA ZYNQ-7010 - www.xilinx.com.
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POLITECHNIKA

18 stycznia 2024 09:48

GDANSKA
Temat Stanowisko laboratoryjne do testowania wzmacniaczy mocy
';'ﬁ;}:::svlzi::zyku Laboratory stand for testing power amplifiers
Opiekun pracy mgr inz. Aleksander Schmidt
Konsultant pracy |drinz. Jan Schmidt
Recenzent
Cel pracy . - . . ., , . e .
Projekt polega na zestawieniu stanowiska laboratoryjnego do pomiarow parametrow wzmacniacza mocy, umozliwiajgcego pomiar
charakterystyk amplitudowo fazowych, wspotczynnika wzmocnienia sygnatu, gornej wartosci granicznej WM.
Zadania 1. Zapoznanie sie ze specyfikacja wymagan projektowych od autora tematu.
2. Analiza problemu.
3. Okreslenie zatozen projektowych.
4. Opracowanie projektu oprogramowania.
5. Opracowanie oprogramowania.
6. Testy.
7. Opracowanie dokumentacji projektowej.
8. Opracowanie instrukcji.
9. Opracowanie instrukcji éwiczenia laboratoryjnego.
Literatura 1. Dokumentacja techniczna wzmacniacza TPA 3255EVM.
2. Dokumentacja techniczna wzmacniacza TPA 3223EVM.
3. Dokumentacja techniczna wzmacniacza TPA 3251EVM.
4. Dokumentacja techniczna wzmacniacza TPA 3250D2EVM.
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POLITECHNIKA

18 stycznia 2024 09:48

GDANSKA

Temat . ) . Ly . ' .
System pomiarowy wykorzystujacy dane z wielu czujnikow bazujacy na filtracji Kalmana

';'ﬁ;}:::svlzi::zyku The multisensor system based on Kalman filtering

Opiekun pracy dr inz. Piotr Kaczmarek

Konsultant pracy

Recenzent

Cel pracy . . , , , . . . . -
Implementacja oraz badania pracy algorytmow wykorzystujacych dane z dwoch lub wiecej czujnikdw (np. akcelerometr i czujnik
odlegtosci do okreslenia potozenia lub akcelerometr i zyroskop do okreslenia orientacji). W ramach pracy nalezy wykona¢ uktad
pomiarowy, ktory pozwoli na poréwnanie "surowych" wynikéw pomiaréw uzyskiwanych z wybranych czujnikédw oraz wynikéw
uzyskanych po poddaniu pomiardw filtracji (filtr Kalmana).
Opcjonalnie: wykonanie prostego uktadu regulacji sterujacego potozeniem lub orientacjg obiektu na podstawie danych uzyskanych przy
uzyciu badanych algorytmoéw.

Zadania 1. Zapoznanie sie z algorytmami stuzgcymi do przetwarzania danych pochodzacych z kilku czujnikéw, ze szczegélnym uwzglednieniem

algorytmow opartych na filtracji Kalmana.

2. Badania symulacyjne wybranych algorytmow.
3. Zaprojektowanie i wykonanie uktadu pomiarowego (mozna wykorzysta¢ gotowe platformy typu Arduino, ESP32 itp.).
4. Badania dziatania algorytmdw na danych rzeczywistych.

Literatura 1. Blackman S.; Popoli R.: Design and Analysis of Modern Tracking Systems.
2. Pawet Hadam. Projektowanie systemow mikroprocesorowych, BTC 2004.
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Komentarz . , . . oL . . . . . L.
Temat nieco wykraczajacy poza przerabiany na studiach inzynierskich materiat. Wymaga od wykonawcow dobrej znajomosci
matematyki, wiedzy z zakresu inzynierii systeméw dynamicznych, umiejetnosci implementacji ztozonych algorytméw w C oraz pewnej
samodzielnosci przy pracy z literaturg specjalistyczng. Wtasciwe wykonanie projektu (poza oczywistg satysfakcjg) da wykonawcom
doswiadczenie, ktére pozwoli na znalezienie zatrudnienia w zespotach R&D zajmujacych sie projektowaniem drondw (proponowany
system zblizony jest do uktadu pomiaru kata nachylenia drona), pojazdéw autonomicznych (analiz danych z wielu czujnikéw) lub
systemami radarowymi (algorytmy sledzenia obiektéw bazujace na filtrze Kalmana).
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