POLITECHNIKA
GDANSKA

PROGRAM STUDIOW
PROGRAM OBOWIAZUJE OD ROKU AKADEMICKIEGO 2025/2026 - zimowy

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PROWADZONYCH STUDIOW:
1. NAZWA WYDZIALU: Wydziat Elektroniki, Telekomunikaciji i Informatyki
2. NAZWA KIERUNKU: Automatyka, cybernetyka i robotyka

3. POZIOM KSZTALCENIA: | stopnia - inzynierskie
(studia | stopnia, studia Il stopnia)

4. PROFIL KSZTALCENIA: ogdlnoakademicki
(ogolnoakademicki, praktyczny)

5. RODZAJ UZYSKIWANYCH KWALIFIKACJI: kwalifikacja petna na poziomie széstym PRK
(kwalifikacja petna na poziomie széstym PRK, kwalifikacja petna na poziomie si6dmym PRK)

6. TYTUL ZAWODOWY UZYSKIWANY PRZEZ ABSOLWENTA:
inz.

ZESTAWIENIE PROPONOWANYCH ZMIAN W PROGRAMIE:

Proponowane zmiany dotyczg gruntownej modernizacji kierunku zwigzanej z projektem Inzynier 5.0
finansowanym z programu FERS. W programie zostang wprowadzone tresci proekologiczne, aspekty
powigzane z zarzadzaniem projektami, utworzone zostang takze przedmioty stricte zwigzane z robotykg oraz
sztuczng inteligencja. W efekcie zmodernizowany kierunek pozwoli na realizacje celéw Zrownowazonego
Rozwoju (SDG7, SDG13). Jednoczesnie zmiany dotyczg takze urealnienia i ujednolicenia liczby ECTS dla
praktyk zawodowych, dostosowania programu studiéw do wymogoéw Zarzadzenia Rektora PG 58/2023 (w
sprawie ustalenia zasad tworzenia, prowadzenia i likwidacji kierunkéw studiéw na PG). Zmiany obejmuja takze
przesuniecie podziatu na profile na 4 semestr. W ramach zmian planowane jest zmiana nazwy strumienia
"Systemy Decyzyjne i Robotyka" na "Sztuczna inteligencja w Automatyce i Robotyce". Szczegdtowa lista
Zmian ponizej:

- redukcja liczby efektow uczenia sie

- redukcja max. liczby efektéw w przedmiotach do 4 - korekta efektéw wybranych przedmiotow

- unormowanie liczby punktéow do 210 ECTS i 30 ECTS/sem

- korekta ECTS wybranych przedmiotéw, w tym réwniez dla przedmiotu Praktyka zawodowa (2->6)

Sem 1:

Usuniecie przedmiotow:

- Hipertekst i hipermedia

- Humanistyka dla inzynieréw

Modyfikacja przedmiotow:

- Algebra liniowa [W15 C15 -> W30 C30]

- Podstawy programowania [W30 L15 -> W30 L30]

Wprowadzenie nowych przedmiotow:

- Wprowadzenie do ACIiR [W15]

- Narzedzia IT i jezyki programowania [W15 L15]

- Kultura jezyka polskiego [S15]

- Aspekty zielonej transformacji [W15]

Sem 2:

Usuniecie przedmiotu:

- Techniki programowania

Modyfikacja przedmiotow:

- Metody probabilistyczne i statystyka [W15 C15 -> W15 C30]

- Obwody i sygnaty [W30 C15 -> W30 C30]

- Przyrzady potprzewodnikowe [W15 -> W15 C15]

Wprowadzenie nowego przedmiotu:

- Programowanie w jezykach wysokiego poziomu | [W15 L15]

Sem 3

Przeniesienie przedmiotu:

- Technika cyfrowa Il [sem 3 -> sem 4 str. SA]

Usuniecie przedmiotow:

- Elektroniczne systemy sprzegajace w automatyce

- Zasady optymalizacji w automatyce

Modyfikacja przedmiotow:

- Uktady elektroniczne [W30 -> W30 C15]

- Elementy wykonawcze automatyki [W30 -> W15]

Wprowadzenie nowych przedmiotow:

- Elektrycznos¢ i magnetyzm [W15 C15]



- Metody numeryczne i optymalizacja w automatyce [W15 L15]

- Programowalne sterowniki logiczne [W15 L30]

- Programowanie w jezykach wysokiego poziomu Il [L15]

Sem 4

Zmiana nazwy przedmiotow:

- Metody modelowania matematycznego - projekt -> Inzynierskie modelowanie matematyczne [P15]
- Podstawy robotyki -> Podstawy robotyki przemystowej [W30]

- Sztuczna inteligencja w automatyce -> Wprowadzenie do sztucznej inteligencji [W30
Przeniesienie przedmiotu:

- Przetwarzanie sygnatéw - laboratorium [sem 4 -> sem 4 str. SA]

Usuniecie przedmiotow:

- Zasady optymalizacji w automatyce I

- Programowanie obiektowe i grafika komputerowa

- Sterowanie analogowe

- Programowalne sterowniki logiczne i wizualizacja procesow

Modyfikacja przedmiotow:

- Elementy wykonawcze automatyki - laboratorium [L15 -> L20]

- Przetworniki wielkosci nieelektrycznych [W30 -> W15]

Wprowadzenie nowych przedmiotow:

- Teoria sterowania [W30 C15]

- Podstawy automatyki - laboratorium [L15]

Sem 5 -

Usuniecie przedmiotu:

- Sterowanie analogowe - laboratorium

Zmiana nazwy przedmiotow:

- Podstawy robotyki - laboratorium -> Podstawy robotyki przemystowej laboratorium [L15]
- Sztuczna inteligencja w automatyce - laboratorium -> Wprowadzenie do sztucznej inteligencji - laboratorium
[L15]

Przeniesienie przedmiotu:

- Mikrosterowniki i mikrosystemy rozproszone [sem 5 -> sem 5 str. SA]

Usuniecie przedmiotu:

- Zasady przedsigbiorczosci i zarzgdzania

Wprowadzenie nowych przedmiotéw:

- Zarzadzanie projektami i ryzykiem [W15]

- Teoria sterowania - laboratorium [L15 P15]

- Matematyczne podstawy sterowania komputerowego [w15 C15]

Sem 6

Usuniecie przedmiotu:

- Mikrosterowniki i mikrosystemy rozproszone - laboratorium

Wprowadzenie nowych przedmiotow:

- Seminarium dyplomowe inzynierskie | [S15]

- Magistrale i protokoty komunikacji [W15 L15]

- Filtracja adaptacyjna [W15]

- Statystyka i testy statystyczne w ujeciu inzynierskim [W15 C15]

Dodanie Modutu przedmiotéw uzupetniajgcych (ACIR | stopien) w ramach ktdérego wstepnie zaproponowano
nastepujace nowe przedmioty:

- Aplikacje uczenia ze wzmocnieniem [W15 L15]

- Roboty autonomiczne [W15 L30]

- Energoelektronika w systemach OZE [W30 L15]

oraz jeden istniejacy:

- Techniki programowania w systemach wbudowanych [W15 P15]

Sem 7

Modyfikacja przedmiotu:

- Seminarium dyplomowe inzynierskie -> Seminarium dyplomowe inzynierskie Il [S30 -> S15]
Wprowadzenie nowego przedmiotu:

- Filtracja adaptacyjna [L15]

SA - Systemy automatyki (Strumien)

Sem 4

Wprowadzenie nowych przedmiotow:

- Programowanie wielowatkowe [W15 L15 P15]

- Automatyka budynkoéw niskoenergetycznych [W30 L15 P15]
- Zrodha energii odnawialne] i magazyny energii [W15]
Sem 6

Usuniecie przedmiotow:

- Automatyka inteligentnych budynkéw

- Energoelektronika i sterowanie napedem elektrycznym
- Podstawy systemoéw dyskretnych

Przesuniecie przedmiotu:

- Programowanie w asemblerze [sem 6 SA -> sem 7 SA]
Sem7



Przesuniecie przedmiotéw:
- Systemy wizyjne w automatyce [sem 7 SA -> sem 6 SA]

SIAR - Sztuczna inteligencja w automatyce i robotyce (Strumien)

Sem 4

Wprowadzenie nowych przedmiotow:

- Przetwarzanie obrazu [W15 L30 P15]

- Programowanie réwnolegte [W15 L15]

- Inteligencja i systemy poznawcze cztowieka [W15]
- Wspétczesne sieci neuronowe [W15 L15 P15]

Sem 5

Wprowadzenie nowych przedmiotow:

- Orga
- Ucze

nizacja projektu zespotowego [S15 P15]
nie gtebokie [W15 L30]

- Coboty [W15 L30]

- Bazy
- Sieci
Sem 6

danych [W15 L30]
komputerowe [W30 L15]

Wprowadzenie nowych przedmiotow:
- Wykrywanie anomalii w procesach [W15 L15]
- Algorytmy genetyczne [W15 L15]

- Widz

enie 3D w robotyce [W15 L15]

- Cloud computing [W15 L15 P15]
- Dedykowane systemy wizyjne [W15 L15]

Sem7

Wprowadzenie nowych przedmiotow:
- Przetwarzanie jezyka naturalnego [W15 L15]

-Bigd

ata [W15 L15 P15]

- Systemy wbudowane i loT [W15 L30]
- Human robot interaction [W15 P15]

UZASADNIENIE WPROWADZENIA ZMIAN:

Modyfikacja umozliwiajaca dostosowanie programu studiow do potrzeb rozwoju gospodarki oraz zielonej i
cyfrowej transformac;ji, zgodnie z zatozeniami projektu Inzynier 5.0 - ksztalcenie na potrzeby gospodarki. Nr
umowy: FERS.01.05-1P.08-0285/23-00.

OPIS EFEKTOW UCZENIA SIE:

1.

DZIEDZINY NAUKI | DYSCYPLINY NAUKOWE, DO KTORYCH PRZYPISANY JEST KIERUNEK:
(dla kierunku przyporzgadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny nalezy okresli¢ dla kazdej z dyscyplin procentowy
udziat liczby punktow ECTS w fgcznej liczbie punktéw ECTS ze wskazaniem dyscypliny wiodacej)

100.0 % - Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych
100.0 % - automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne

CELE KSZTALCENIA:

Celem studidow jest wyksztatcenie specjalistéw w zakresie szeroko rozumianej automatyki i robotyki,
ktérzy posiadajg podstawowa wiedze dotyczaca projektowania i implementacji uktadéw sterowania, w
tym elementéw pomiarowych i wykonawczych automatyki, procesoréw sygnatowych, sterownikow, sieci
komputerowych, metod i systemdw sterowania i wspierania decyzji oraz zarzadzania informacja. Nacisk
potozony jest na programowalne sterowniki logiczne, urzadzenia i systemy automatyki i (autonomicznej)
robotyki oraz diagnostyki przemystowej. Celem jest takze przygotowanie do podjecia studiéw drugiego
stopnia.

SYLWETKA ABSOLWENTA:

Absolwenci sg przygotowani do pracy w przemys$le na stanowiskach zwigzanych z uruchamianiem i
utrzymaniem zautomatyzowanych lub zrobotyzowanych stanowisk produkcyjnych oraz komputerowych
systeméw zarzgdzania obiektami przemystowymi lub ustugowymi, jak réwniez z programowaniem
sterownikéw przemystowych i komputeréw. Absolwent jest przygotowany do podjecia studiéw drugiego
stopnia.

EFEKTY UCZENIA SIE:



WIEDZA Odniesienie do
Symbol o o o i charakterystyk
Osoba posiadajgca kwalifikacje petng na poziomie széstym PRK: pozioméw PRK
K6_WO01 zna i rozumie w zaawansowanym stopniu matematyke w zakresie niezbednym do formutowania P6U_W
i rozwigzywania prostych zagadnien zwigzanych z kierunkiem studiow
K6_W02 zna i rozumie w zaawansowanym stopniu wybrane prawa i zjawiska fizyczne oraz metody i P6U W
teorie wyjasniajace ztozone zalezno$ci miedzy nimi, stanowigce podstawowg wiedze ogding z P6S_WG
dziedziny nauk technicznych, zwigzang z kierunkiem studiéw
K6_WO03 zna i rozumie w zaawansowanym stopniu budowe i zasady dziatania komponentéw i systemow P6S WG
zwigzanych z kierunkiem studidéw, w tym teorie, metody i ztozone zaleznosci miedzy nimi oraz P6U_W
wybrane zagadnienia szczegétowe — wiasciwe dla programu ksztatcenia
K6_W04 zna i rozumie w zaawansowanym stopniu zasady, metody i techniki programowania oraz zasady P6U_W
tworzenia oprogramowania komputeréw albo programowania urzadzen lub sterownikéw
wykorzystujacych mikroprocesory albo elementy lub uktady programowalne, specyficznych dla
kierunku studiéw, a takze organizacje pracy systeméw wykorzystujacych komputery lub te
urzadzenia
K6_W10 zna i rozumie w zaawansowanym stopniu parametry, funkcje oraz metody analizy, projektowania| P6S_WG (inz.)
i optymalizacji uktadow i systemow elektronicznych, definicje btedu i niepewnosci pomiaru, P6S_WG
metody pomiarowe, a w tym pomiaréw czasu, czestotliwosci i fazy, wtasciwosci przetwornikow,
oraz metody cyfrowego przetwarzania sygnatéw, a takze podstawowe procesy zachodzace w
cyklu zycia urzadzen, obiektéw i systemow technicznych oraz metody wspomagania proceséw i
funkciji, specyficzne dla kierunku studiow
K6_W11 zna i rozumie w zaawansowanym stopniu ogélne zasady tworzenia i rozwoju podmiotéw P6S_WK (inz.)
gospodarczych, form indywidualnej przedsiebiorczosci i prowadzenia przedsiewzie¢ oraz P6S_WK
fundamentalne dylematy wspotczesnej cywilizacji, a takze podstawowe ekonomiczne, prawne i
inne uwarunkowania réznych rodzajow dziatan zwigzanych z kierunkiem studiéw, w tym
podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wiasnosci przemystowej i prawa autorskiego
K6_W21 zna i rozumie podstawowe metody podejmowania decyzji oraz metody i techniki projektowania i P6S_ WG (inz.)
eksploatacji systemow regulacji automatycznej i sterowania, zastosowania komputeréw do P6S_WG
sterowania i monitorowania systemoéw dynamicznych.
K6_W81 posiada znajomo$¢ struktur gramatycznych oraz obszardw leksykalnych niezbednych do P6U_W
porozumiewania sie w jezyku obcym w zakresie jezyka ogélnego oraz specjalistycznego
zwigzanego z kierunkiem studiéw
UMIEJETNOSCI Odniesienie do
Symbol o o . i charakterystyk
Osoba posiadajaca kwalifikacje petng na poziomie sz6stym PRK: pozioméw PRK
K6_U01 potrafi wykorzystywac posiadang wiedze matematyczng przy formutowaniu i rozwigzywaniu P6U U
ztozonych i nietypowych probleméw zwigzanych z kierunkiem studidow oraz innowacyjnie P6S_UW
wykonywa¢ zadania w warunkach nie w petni przewidywalnych poprzez:
— wilasciwy dobor zroédet oraz informaciji z nich pochodzacych, dokonywanie oceny, krytycznej
analizy i syntezy tych informaciji,
— dobér oraz stosowanie wtasciwych metod i narzedzi
K6_U02 potrafi innowacyjnie wykonywac¢ zadania zwigzane z kierunkiem studiéw oraz rozwigzywaé P6U_U
ztozone i nietypowe problemy, wykorzystujac wiedze z fizyki, w zmiennych i nie w peni
przewidywalnych warunkach
K6_U03 potrafi zaprojektowaé, zgodnie z zadang specyfikacja, oraz wykonac¢ typowe dla kierunku P6S_UW (inz.)
studidow proste urzadzenie, obiekt, system lub zrealizowac¢ proces, uzywajgc odpowiednio P6S_UW
dobranych metod, technik, narzedzi i materiatéw, korzystajac ze standardéw i norm
inzynierskich, stosujac wtasciwe dla kierunkéw studiéw technologie i wykorzystujac
doswiadczenie zdobyte w Srodowisku zajmujacym sie zawodowo dziatalno$cig inzynierskg
K6_U04 potrafi wykorzystywaé posiadang wiedze z zakresu metod i technik programowania oraz dobra¢i| P6S_UW (inz.)
zastosowac¢ wtasciwe metody i narzedzia programistyczne w tworzeniu oprogramowania P6S_UW
komputeréw albo programowania urzadzen lub sterownikdw wykorzystujgcych mikroprocesory
albo elementy lub uktady programowalne, charakterystycznych dla danego kierunku studiéw
K6 _U07 potrafi wykorzysta¢ metody wspomagania procesow i funkcji, specyficzne dla kierunkéw studiow P6S UW
K6_U08 potrafi przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich zwigzanych z P6S_UW (inz.)
kierunkiem studiow oraz ich rozwigzywaniu: P6S_UW

- wykorzysta¢ metody analityczne, symulacyjne i eksperymentalne,
- dostrzegac ich aspekty systemowe i pozatechniczne,
- dokonac¢ wstepnej oceny ekonomicznej proponowanych rozwigzan i podejmowanych dziatan
inzynierskich




UMIEJETNOSCI

Odniesienie do

Symbol o o o i charakterystyk
Osoba posiadajgca kwalifikacje petng na poziomie széstym PRK: pozioméw PRK
K6_U09 potrafi dokonac¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejgcych rozwigzan technicznych P6S_UW (inz.)
zwigzanych z kierunkiem studiéw i ocenié¢ te rozwigzania, a takze wykorzysta¢ zdobyte w P6S_UW
Srodowisku zajmujgcym sie zawodowo dziatalnoscig inzynierskg doswiadczenie zwigzane z
utrzymaniem urzgdzen, obiektéw i systemow technicznych typowych dla kierunku studiéw
K6_U10 potrafi samodzielnie planowac¢ wtasne uczenie sie przez cate zycie, w tym wykorzystujac P6U U
zaawansowane techniki informacyjno-komunikacyjne (ICT) oraz komunikowac sie z otoczeniem, P6S UK
stanowczo uzasadnia¢ swoje stanowisko, bra¢ udziat w debacie, przedstawiac¢ i oceniac rézne P6S UU
opinie i stanowiska oraz dyskutowa¢ o nich a takze komunikowac¢ sie z uzyciem specjalistycznej P6S UW
terminologii zwigzanej z kierunkiem studiow B
K6 U11 potrafi planowac¢ i organizowa¢ prace — indywidualng oraz w zespole P6S UO
K6_U12 potrafi analizowac¢ dziatanie elementow, uktadow i systemoéw zwigzanych z kierunkiem studiéw P6S_UW (inz.)
oraz mierzy¢ ich parametry i bada¢ charakterystyki techniczne, a takze planowac i P6S_UW
przeprowadzac eksperymenty zwigzane z kierunkiem studiow, w tym pomiary i symulacje
komputerowe, oraz interpretowa¢ uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski
K6_U81 posiada umiejetnosci poprawnej komunikacji w jezyku obcym na poziomie B2 Europejskiego P6U U
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego w sytuacjach zycia codziennego oraz w $rodowisku P6S_UK
akademickim i zawodowym
KOMPETENCJE SPOLECZNE Odniesienie do
Symbol o o . i charakterystyk
Osoba posiadajaca kwalifikacje petng na poziomie sz6stym PRK: pozioméw PRK
K6_KO01 jest gotow do kultywowania i upowszechniania wzoréw wiasciwego postepowania w $rodowisku P6S_KR
pracy i poza nim, samodzielnego podejmowania decyzji, krytycznej oceny dziatan wtasnych, P6U_K
dziatan zespotow, ktorymi kieruje, i organizacji, w ktorych uczestniczy, przyjmowania
odpowiedzialnosci za skutki tych dziatan, do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym:
- przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych,
— dbatosci o dorobek i tradycje zawodu
K6_K02 jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy oraz uznawania znaczenia wiedzy w P6S_KK
rozwigzywaniu probleméw poznawczych i praktycznych
K6_KO03 jest gotow do wypetniania zobowigzan spotecznych, wspétorganizowania dziatalnosci na rzecz P6S_KO
srodowiska spotecznego, inicjowania dziatania na rzecz interesu publicznego, myslenia i
dziatania w sposob przedsiebiorczy
K6 K81 potrafi podja¢ wspotprace w zespole miedzynarodowym P6U K
K6_K82 posiada przygotowanie do uczestniczenia w wyktadach, seminariach, laboratoriach P6U_K
prowadzonych w jezyku obcym
K6_K91 ma $wiadomos$¢ znaczenia rywalizacji sportowej prowadzonej w duchu fair play, z P6U_K
wykorzystaniem znajomosci przepisow i techniczno-taktycznych aspektow wybranych dyscyplin
sportowych
K6_K92 dostrzega znaczenie aktywnosci fizycznej i jej wptyw na prawidtowe funkcjonowanie organizmu i P6U_K
planuje dziatania na rzecz wtasnego zdrowia uwzgledniajgce uwarunkowania anatomiczno-
fizjologiczne
5. WNIOSKI Z ANALIZY ZGODNOSCI EFEKTOW UCZENIA SIE Z POTRZEBAMI RYNKU PRACY ORAZ
WNIOSKI Z ANALIZY WYNIKOW MONITORINGU KARIER STUDENTOW | ABSOLWENTOW:
Analiza zgodna z elementami inicjatywy CDIO - CDIO™ INITIATIVE (Conceiving - Designing -
Implementing - Operating).
6. SPOSOBY WERYFIKACJI | OCENY EFEKTOW UCZENIA SIE OSIAGNIETYCH PRZEZ STUDENTA
W TRAKCIE CALEGO CYKLU KSZTALCENIA:
(okreslone w matrycy efektéw uczenia sie i kartach przedmiotow)
Opisano w kartach przedmiotéw i matrycy efektéw uczenia sie.
V. PROGRAM REALIZACJI STUDIOW:

1. FORMA STUDIOW: stacjonarne
(studia stacjonarne, studia niestacjonarne)




Automatyka, cybernetyka i robotyka (Kierunek) - Systemy automatyki (Strumien) - Systemy automatyki (Profil)

2. LICZBA SEMESTROW: 7

3. LICZBA PUNKTOW ECTS: 210

4. MODULY ZAJEC (zajecia lub grupy zaje¢) wraz z przypisaniem do kazdego modutu zaktadanych efektéw
uczenia sie i liczby punktéw ECTS:

A. GRUPA ZAJEC OBOWIAZKOWYCH Z ZAKRESU KIERUNKU STUDIOW

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

P

RAZEM

K

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

PG_00047542

Analiza matematyczna

K6_WO1
K6_U01

30

30

60

84

150

PG_00047522

Podstawy matematyki

K6_WO1
K6_U01

30

30

60

12

75

PG_00067262

Narzedzia IT i jezyki programowania

Ke_U07
K6_W04
K6_U04
K6_U09

15

15

30

18

50

PG_00067264

Aspekty zielonej transformacji

K6_KO01
K6_K02
K6_K03
K6_W11

15

25

PG_00067265

Wprowadzenie do ACiR

K6_W03
K6_W10
K6_W11

15

25

PG_00067325

Technika cyfrowa |

K6_W03
K6_U03

30

30

60

84

150

PG_00067422

Podstawy programowania

K6_Wo4
K6_U04
K6_U12

30

30

60

10

125

PG_00068319

Algebra liniowa

K6_WO1
K6_U01

30

30

60

37

100

PG_00068335

Kultura jezyka polskiego

K6_K01
K6_K02
K6_K03

15

33

50

PG_00047557

Technika cyfrowa - laboratorium

K6_U03
K6_U12

30

30

66

100

PG_00047364

Analiza matematyczna Il

K6_WO1
K6_U01

30

30

60

60

125

PG_00047550

Podstawy fizyki

K6_W02
K6_U02

30

15

45

27

75

PG_00047552

Metrologia

K6_W02
K6_W03

15

25

PG_00067266

Podstawy matematyki dyskretnej

K6_Wo1
K6_U01

15

30

42

75

PG_00067326

Przyrzady potprzewodnikowe

K6_W02
K6_Wo03

15

30

18

50

PG_00067327

Programowanie w jezykach wysokiego
poziomu

K6_W04
K6_U04
K6_U09
Ke_U12

15

15

30

17

50

PG_00067424

Obwody i sygnaty

K6_W03
Ke_U03

30

30

60

37

100

PG_00067428

Metody probabilistyczne i statystyka

K6_Wo1
K6_U01
K6_U07

15

45

51

100

PG_MO0001643

WYCHOWANIE FIZYCZNE |

K6_K91
K6_K92

30

30

30

20

PG_00047537

Podstawy automatyki

K6_WO1
K6_Wo3
K6_W10

30

30

60

60

125

21

PG_00047562

Metrologia - laboratorium

K6_U08
K6_U12

30

30

18

50

22

PG_00047566

Obwody i sygnaty - laboratorium

K6_U02
K6_W04
K6_W10

15

25

23

PG_00047563

Przyrzady poétprzewodnikowe - laboratorium

K6_U02
K6_U03
Ke_U12

15

25

24

PG_00067328

Uktady elektroniczne

K6_W03
K6_U03

30

45

28

75

25

PG_00067421

Programowalne sterowniki logiczne

K6_W03
K6_W21
K6_U03

15

30

45

28

75




A. GRUPA ZAJEC OBOWIAZKOWYCH Z ZAKRESU KIERUNKU STUDIOW

LICZBA GODZIN

KOD LICZBA
Lp.| moburu/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU U(':EZFEE,\'TJ\YSIE SEMESTR Z:L?gz"f;\lm P PUNKTOW
PRZEDMIOTU* wlielL s [RAZEM PW [RAZEM|  EcTs
K6_W02
26 |PG_00067425 |Elementy wykonawcze automatyki ﬁg—wg? 3 z 15 |10 [0 O (O |15 1 9 25 1
K6_W10
K6_WO03
27 |PG_00067426 |Elektrycznos$¢ i magnetyzm K6 U03 3 z 15 |15 [0 |0 [0 |30 4 16 |50 2
K6_U01
28 |PG_00067427 |Przetwarzanie sygnatow K6_W03 3 E 30 |15 [0 (0 [0 |45 2 |28 |75 3
K6_U03
Metody numeryczne i optymalizacja w K6_WO01
29 |PG_00067429 automatyce K6_U01 3 z 15 {0 |15 |0 |0 |30 2 |18 |50 2
. K6_WO01
30 [PG_00067434 [Metody modelowania matematycznego K6 W21 3 E 30 ([0 |0 [0 O |30 2 18 |50 2
N ) K6_W04
31 |PG_00067435 |Programowanie w jezykach wysokiego K6_U04 3 z o o [15f0 [0 |15 4 |56 |75 3
- poziomu Il K6 U12
32 |PG_M0001644 |WYCHOWANIE FIZYCZNE Il Kooy 3 z o [30]o [0 [0 |30 o [0 |30 0
33 |PG_00047526 |Mechanika ES—YJV&Z 4 z 30 |15 [0 |o [0 |45 3 |27 |75 3
34 |PG_00047581 |Ukfady elektroniczne - laboratorium Eg—ﬂg; 4 z 0 |0 |15 |0 |0 (15 1 9 25 1
Elementy wykonawcze automatyki - K6_U02
35 |PG_00067462 laboratorium K6_U03 4 Zz 0 |0 |20 [0 [0 (20 1 4 25 1
A . . K6_Uo01
36 |PG_00067466 |Inzynierskie modelowanie matematyczne K6 U04 4 z o |0 |O |15 |0 (15 1 9 25 1
K6_W03
37 |PG_00067474 |Podstawy automatyki - laboratorium ﬁg—bj\ﬂ% 4 Zz 0O |0 |30 (0 [0 (30 2 |18 |50 2
K6_U12
. S " K6_WO01
38 [PG_00067490 |[Wprowadzenie do sztucznej inteligencji K6 W10 4 E 30 ([0 |0 [0 O [30 2 18 |50 2
) ) K6_W01
39 |PG_00067495 |Podstawy robotyki przemystowej KE W03 4 E 30 {0 |o [0 |0 |30 4 |16 |50 2
. S K6_W02
40 |PG_00067500 [Przetworniki wielkosci nieelektrycznych K6 W03 4 z 15 10 [0 |0 |[O 15 4 131 50 2
K6_WO01
41 |PG_00067501 |Teoria sterowania ﬁg—bj\% 4 E 30 |15 [0 |o [0 |45 7 |23 |75 3
K6_U03
Przetworniki wielkosci nieelektrycznych - K6_U02
42 |PG_00047597 laboratorium K6_U03 5 z 0o |0 |15 (0 [0 |15 1 |9 25 1
Wprowadzenie do sztucznej inteligenciji - K6_LI01
43 |PG_00068074 |p : J Inteligenc K6_U07 5 z o [o (150 o |15 1 |9 |25 1
aboratorium K6 U09
44 |PG_00067979 |Teoria sterowania - laboratorium ﬁg—ﬂ?g 5 z 0 |[O 15 |15 |0 |30 2 18 |50 2
Matematyczne podstawy sterowania K6_Woft
45 |PG_00067975 |, yezne p Y K6_U01 5 z 15 {15 |o [0 o |30 2 |18 |50 2
- omputerowego -
K6_W03
K6_U11
46 |PG_00067976 |Zarzadzanie projektami i ryzykiem Kotos 5 z 1500 [o o |0 [15 |2 |33 |50 2
K6_U12
) . ) K6_U04
47 |PG_00067977 |Podstawy robotyki przemystowej - laboratorium K6 U12 5 Zz 0 |0 |15 |0 |0 (15 1 9 25 1
K6_W04
48 |PG_00067983 |Magistrale i protokoty komunikacji K6_U04 6 E 15 |0 15 10 (0 |30 2 18 |50 2
K6_U09
K6_W01
49 |PG_00068080 |Filtracja adaptacyjna Koo 6 z 150 [0 o |o |15 1 o |25 1
K6_U03
Statystyka i testy statystyczne w ujeciu K6_Wo1
50 [PG_00068081 (.. 7° . Ké_Uo01 6 z 15 |0 15 10 (0 |30 2 18 |50 2
inzynierskim K6 U07




A. GRUPA ZAJEC OBOWIAZKOWYCH Z ZAKRESU KIERUNKU STUDIOW

Lp.

KOD
MODULU/ NAZWA MODUtLU / PRZEDMIOTU
PRZEDMIOTU*

EFEKTY
UCZENIA SIE

FORMA

SEMESTR ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

W

S | RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

51

K6_Wo1
K6_U01
K6_W21
K6_U03

PG_00068080 |Filtracja adaptacyjna

15

0 |15 1

25

LACZNIE

765

435

365

30

15 [1610 130

1270

3010

118

*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”

P — liczba godzin w planie studiéw; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wiasnej

W — wyktad; C - ¢wiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium

B. GRUPA ZAJEC FAKULTATYWNYCH

(liczba punktéw ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 30% tgcznej liczby punktow ECTS)

Lp.

KOD
MODULU/ NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU
PRZEDMIOTU*

EFEKTY
UCZENIA SIE

FORMA

SEMESTR ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

S | RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

K6_K82
K6_K81
K6_Ws1
K6_U81

PG_M0002972 | Jezyk obcy |

30

0 |30 2

18

50

K6_K82
K6_K81
K6_Ws1
K6_U81

PG_M0002973 | Jezyk obcy Il

30

18

50

K6_U01

PG_00047521 |Przetwarzanie sygnatéw - laboratorium K6_U03

15

25

K6_W03

PG_00047553 |Technika cyfrowa I K6_U03

15

25

K6_WO03
PG_00067969 |Programowanie wielowatkowe K6_U04 4 z
K6_W10

15

15

27

75

K6_W21
PG_00067970 |Automatyka budynkéw niskoenergetycznych K6_U03 4 z
K6_W10

30

15

58

125

K6_W02
K6_U03
K6_W10
K6_W11

PG_00067971 |Zrédta energil odnawialnej i magazyny energii

15

25

K6_K82
K6_K81
K6_Ws1
K6_U81

PG_M0002974 |Jezyk obcy IlI

30

18

50

K6_Wo03

PG_00047609 |Podstawy sieci komputerowych K6_W10

15

25

K6_W02

PG_00047603 |Mechatronika | K6_W03

30

42

75

K6_WO1

PG_00047600 |Algorytmy obliczeniowe K6_U01

15

15

18

50

. . . K6_W02
Pneumatyka i hydraulika w automatyce i K6_W03 5 z

PG_00068269
- robotyce K6 U12

15

30

28

75

K6_W03

PG_00068270 |Organizacja systeméw komputerowych K6 W10

30

18

50

K6_W04

PG_00047596 | Mikrosterowniki i mikrosystemy rozproszone K6_W03

30

18

50

K6_U11

PG_00068336 |Jezyki modelowania i symulaciji K6_U04

30

15

27

75

K6 _U11
K6_KO1
K6_U03
K6_U08

PG_00068329 |Projekt grupowy |

30

41

75

K6_K82
K6_K81
K6_Ws1
Ke_U81

PG_M0002975 |Jezyk obcy IV

30

18

50

K6_W02

PG_00047619 |Mechatronika Il K6 W03

15

42

75

K6_W01
PG_00047621 |Technika bezprzewodowa w automatyce K6_U02 6 z
K6_W10

30

15

27

75

20

K6_W04

PG_00047623 |Wielodostepowe struktury danych K6_U04

15

15

27

75




B.

GRUPA ZAJEC FAKULTATYWNYCH

(liczba punktéw ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 30% tgcznej liczby punktéw ECTS)

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

P

S [RAZEM

K

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

21

PG_00068271

Systemy wizyjne w automatyce

K6_WO01
K6_W03

30

0

0 |30 2

18

50

22

PG_00059191

Seminarium dyplomowe inzynierskie |

K6_KO01
K6_K02
K6_K03
K6_U10

15

25

23

PG_00068331

Organizacja systemdéw komputerowych -
laboratorium

K6_U03
K6_U04

15

31

50

24

PG_00047943

Projekt dyplomowy inzynierski |

Ke_U11
K6_KO01
K6_U03
K6_U08

30

18

50

25

PG_00068330

Projekt grupowy I

Ke_U11
K6_KO1
K6_U03
K6_U08

30

41

75

26

PG_M0002971

Modut przedmiotéw uzupetniajacych (ACIR |
stopien)

Ke_U07
K6_K02
K6_U12
K6_W04

75 6

69

150

27

PG_00049082

Roboty mobilne

K6_W03
Ke_U12

30

15

27

75

28

PG_00047620

Programowanie w asemblerze

K6_W04
K6_U04

15

15

18

50

29

PG_00068309

Procesory sygnatowe i logika programowalna

K6_Wo03
K6_U04
K6_U12

15

15

18

50

30

PG_00067088

Seminarium dyplomowe inzynierskie Il

K6_K01
K6_K02
K6_K03
K6_U10

15

25

31

PG_00049081

Systemy nawigacyjne

K6_W03
Ke_U12

30

15

27

75

32

PG_00067034

Praktyka

K6_U11
K6_KO01
K6_K02
K6_K03

160

162

33

PG_00068328

Projekt dyplomowy inzynierski Il

K6 _U11
K6_KO01
K6_U03
K6_U08

60

12

228

300

*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiéw; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wtasnej

tACZNIE

1065

1154

2312

WSZYSTKO

405

120

225

210

30 1990 87

1085

2162

W — wykiad; C — éwiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium

C. GRUPA ZAJEC Z DZIEDZINY NAUK HUMANISTYCZNYCH LUB NAUK SPOLECZNYCH
(liczba punktéw ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 5 punktéw ECTS, w tym “Przedmiot humanistyczno — spoteczny w

wymiarze 2 punktéw ECTS — dla studiow stacjonarnych drugiego stopnia)

Lp.

LICZBA GODZIN LICZBA

FORMA )
P PUNKTOW

ZALICZENIA _ K | PW |RAZEM| EcTs
wlce|L|r|s|razem

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

EFEKTY

NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UCZENIA SIE

SEMESTR

K6_KO01
K6_K02
K6_K03
K6_W11

PG_00067264 |Aspekty zielonej transformaciji 15 (0 |0 |0 [0 |15 1 |9 25 1

K6_K01
K6_K02 1 z o o |o |o
K6_K03

PG_00068335 |Kultura jezyka polskiego 15 33 |50 2

Ke_U11
K6_K03
K6_W11
K6_U12

PG_00067976 |Zarzadzanie projektami i ryzykiem 15 10 [0 |0 |[O 33 |50 2

30 [0 [0 O |15 75 [125 5

LACZNIE

*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wlasnej
W — wykiad; C — éwiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium



D. GRUPAZAJEC ZWIAZANYCH Z PROWADZONA DZIALALNOSCIA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB
DYSCYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK - PROFIL

OGOLNOAKADEMICKI:

(liczba punktéw ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tgcznej liczby punktow ECTS)

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

P

S | RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

PG_00047542

Analiza matematyczna

K6_Wo1
K6_U01

30

30

0

0 |60

84

150

PG_00047522

Podstawy matematyki

K6_WO01
K6_U01

30

30

0 |60

12

75

PG_00067262

Narzedzia IT i jezyki programowania

K6_U07
K6_W04
K6_U04
K6_U09

15

15

18

50

PG_00067265

Wprowadzenie do ACiR

K6_W03
K6_W10
K6_W11

15

25

PG_00067325

Technika cyfrowa |

K6_W03
K6_U03

30

30

84

150

PG_00067422

Podstawy programowania

K6_W04
K6_U04
K6_U12

30

30

10

125

PG_00068319

Algebra liniowa

K6_Wo1
K6_U01

30

30

37

100

PG_00047557

Technika cyfrowa - laboratorium

K6_U03
K6_U12

30

66

100

PG_00047364

Analiza matematyczna Il

K6_WO01
Ke_U01

30

30

60

125

PG_00047550

Podstawy fizyki

K6_W02
K6_U02

30

15

27

75

PG_00047552

Metrologia

K6_W02
K6_W03

15

25

PG_00067266

Podstawy matematyki dyskretnej

K6_Wo1
K6_U01

15

15

42

75

PG_00067326

Przyrzady potprzewodnikowe

K6_W02
K6_W03

15

15

18

50

PG_00067327

Programowanie w jezykach wysokiego
poziomu

K6_W04
K6_U04
K6_U09
K6_U12

15

15

17

50

PG_00067424

Obwody i sygnaty

K6_W03
K6_U03

30

30

37

100

PG_00067428

Metody probabilistyczne i statystyka

K6_WO1
K6_U01
K6_U07

15

30

51

100

PG_00047537

Podstawy automatyki

K6_W01
K6_Wo03
K6_W10

30

30

60

125

PG_00047562

Metrologia - laboratorium

K6_U08
K6_U12

30

18

50

PG_00047566

Obwody i sygnaty - laboratorium

K6_U02
K6_W04
K6_W10

15

25

20

PG_00047563

Przyrzady potprzewodnikowe - laboratorium

K6_U02
K6_U03
K6_U12

15

25

21

PG_00067328

Uktady elektroniczne

K6_W03
Ke_U03

30

15

28

75

22

PG_00067421

Programowalne sterowniki logiczne

K6_W03
K6_W21
K6_U03

15

30

28

75

23

PG_00067425

Elementy wykonawcze automatyki

K6_W02
K6_W03
Ke_W21
K6_W10

15

25

24

PG_00067426

Elektryczno$¢ i magnetyzm

K6_W03
K6_U03

15

15

16

50

25

PG_00067427

Przetwarzanie sygnatéw

K6_U01
K6_W03
K6_U03

30

15

28

75

26

PG_00067429

Metody numeryczne i optymalizacja w
automatyce

K6_Wo01
K6_U01

15

15

18

50

27

PG_00067434

Metody modelowania matematycznego

K6_WO01
K6_w21

30

18

50




D. GRUPA ZAJEC ZWIAZANYCH Z PROWADZONA DZIALALNOSCIA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB

DYSCYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK — PROFIL

OGOLNOAKADEMICKI:

(liczba punktéw ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tgcznej liczby punktow ECTS)

LICZBA GODZIN

KOD LICZBA
Lp.| moburu/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU U(':EZFEE,\'TJ\YSIE SEMESTR Z:L?gz"f;\lm P o | razent| PUNKTOW
PRZEDMIOTU wlelcolp RAZEM ECTS

Programowanie w jezykach wysokiego K6_Wo4

28 |PG_00067435 - K6_U04 3 z 0 |0 (15 (0 15 56 |75 3
poziomu Il K6 U12

29 |PG_00047521 |Przetwarzanie sygnatéw - laboratorium ﬁg—ﬂg; 4 z 0o |0 |15 |0 15 9 25 1

30 |PG_00047553 |Technika cyfrowa Il Ko 4 z 15 o [o |o 15 9 |25 1
K6_W03

31 |PG_00067969 |Programowanie wielowatkowe Ké_U04 4 z 15 |0 [15 |15 45 27 |75 3
K6_W10
K6_W21

32 |PG_00067970 |Automatyka budynkéw niskoenergetycznych K6_U03 4 Zz 30 [0 |15 [15 60 58 |125 5
K6_W10
K6_W02

33 |PG_00067971 |Zrodta energil odnawialnej i magazyny energii ﬁg—yﬁ% 4 z 15 (0 |0 |O 15 9 25 1
K6_W11

34 |PG_00047526 |Mechanika ES_YJV(?ZZ 4 z 30 (15 |0 |O 45 27 |75 3

35 |PG_00047581 |Ukfady elektroniczne - laboratorium ﬁg—gg; 4 Zz 0 |0 |15 |0 15 9 25 1
Elementy wykonawcze automatyki - K6_U02

36 |PG_00067462 laboratorium K6_U03 4 z 0 |0 (20 (o 20 4 25 1

37 |PG_00067466 |Inzynierskie modelowanie matematyczne ﬁg—ﬁgl 4 z o lo |0 |15 15 9 |25 1
K6_W03

38 |PG_00067474 |Podstawy automatyki - laboratorium ﬁg—\lf\ﬂ% 4 z 0 |0 |30 |0 30 18 |50 2
K6_U12

39 |PG 00067490 |Wprowadzenie do sztucznej inteligendji ﬁg—m; 4 E 30 |o [0 |o 30 18 |50 2

40 |PG_00067495 |Podstawy robotyki przemystowej ﬁg—wg; 4 E 30 ([0 |0 |O 30 16 |50 2

41 |PG_00067500 [Przetworniki wielkosci nieelektrycznych ﬁg—wgg 4 z 15 (0 |0 |O 15 31 |50 2
K6_W01

42 |PG_00067501 |Teoria sterowania Eg—t’& 4 E 3 |15 [0 |o 45 23 |75 3
K6_U03

43 |PG_00047609 |Podstawy sieci komputerowych K- 5 z 15 o [o |o 15 9 |25 1

44 |PG_00047603 |Mechatronika | ﬁg—wgg 5 E 30 o [0 |o 30 42 |75 3

45 |PG_00047600 |Algorytmy obliczeniowe Eg—‘(}’gf 5 z 15 o |15 |o 30 18 |50 2
. ) ) K6_W02

46 |PG_00068269 |Pneumatyka ihydraulika w automatyce i K6_W03 5 z 15 o |30 |o 45 28 |75 3
robotyce K6 U12
N . K6_WO03

47 |PG_00068270 |Organizacja systeméw komputerowych K6 W10 5 E 30 ([0 |0 |O 30 18 |50 2
. Lo K6_W04

48 |PG_00047596 |Mikrosterownikii mikrosystemy rozproszone K6 W03 5 z 30 ([0 |0 |O 30 18 |50 2
. L " Ké_U11

49 |PG_00068336 [Jezyki modelowania i symulacji K6 U04 5 E 30 [0 |15 |O 45 27 |75 3
Przetworniki wielkosci nieelektrycznych - K6_U02

50 [PG_00047597 laboratorium K6_U03 5 z 0 |0 (15 |0 15 9 25 1
Wprowadzenie do sztucznej inteligencji - K6_Uo1

51 |PG_00068074 . K6_uo07 5 z 0 |0 (15 |0 15 9 25 1
laboratorium K6 U09

52 [PG_00067979 |Teoria sterowania - laboratorium ﬁg—g?g 5 z 0 |0 |15 |15 30 18 |50 2
Matematyczne podstawy sterowania K6_W01

53 |PG_00067975 k K6_U01 5 Zz 15 |15 [0 |0 30 18 |50 2
omputerowego K6 W03
. . . K6_U04

54 |PG_00067977 |Podstawy robotyki przemystowej - laboratorium — 5 z 0 |0 |15 |0 15 9 25 1

Ke_U12




D. GRUPAZAJEC ZWIAZANYCH Z PROWADZONA DZIALALNOSCIA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB
DYSCYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK - PROFIL

OGOLNOAKADEMICKI:

(liczba punktéw ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tgcznej liczby punktow ECTS)

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

P

RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW

ECTS

55

PG_00068329

Projekt grupowy |

Ke_U11
K6_K01
K6_U03
K6_U08

30

30

41

75

56

PG_00047619

Mechatronika Il

K6_W02
K6_W03

15

15

30

42

75

57

PG_00047621

Technika bezprzewodowa w automatyce

K6_WO1
K6_U02
K6_W10

30

15

45

27

75

58

PG_00047623

Wielodostepowe struktury danych

K6_W04
K6_U04

15

15

15

45

27

75

59

PG_00068271

Systemy wizyjne w automatyce

K6_WO01
K6_W03

30

30

18

50

60

PG_00059191

Seminarium dyplomowe inzynierskie |

K6_KO01
K6_K02
K6_KO03
K6_U10

15

25

61

PG_00068331

Organizacja systeméw komputerowych -
laboratorium

K6_U03
K6_U04

15

31

50

62

PG_00047943

Projekt dyplomowy inzynierski |

K6_U11
K6_KO01
K6_U03
K6_U08

30

30

18

50

63

PG_00067983

Magistrale i protokoty komunikacji

K6_W04
K6_U04
K6_U09

15

15

30

18

50

64

PG_00068080

Filtracja adaptacyjna

K6_WO01
K6_U01
K6_W21
K6_U03

15

25

65

PG_00068081

Statystyka i testy statystyczne w ujeciu
inzynierskim

K6_WO1
K6_U01
K6_Uo07

15

15

30

18

50

66

PG_00068330

Projekt grupowy Il

Ke_U11
K6_KO1
K6_U03
K6_U08

30

30

41

75

67

PG_M0002971

Modut przedmiotéw uzupetniajacych (ACIR |
stopien)

Ke_U07
K6_K02
Ke_U12
K6_W04

75

69

150

68

PG_00049082

Roboty mobilne

K6_Wo03
K6_U12

30

15

45

27

75

69

PG_00047620

Programowanie w asemblerze

K6_W04
K6_U04

15

15

30

18

50

70

PG_00068309

Procesory sygnatowe i logika programowalna

K6_W03
K6_U04
K6_U12

15

15

30

18

50

71

PG_00067088

Seminarium dyplomowe inzynierskie Il

K6_KO01
K6_K02
K6_K03
K6_U10

15

25

72

PG_00049081

Systemy nawigacyjne

K6_W03
K6_U12

30

15

45

27

75

73

PG_00068080

Filtracja adaptacyjna

K6_WO1
K6_U01
K6_W21
K6_U03

15

25

74

PG_00068328

Projekt dyplomowy inzynierski Il

Ke_U11
K6_KO1
K6_U03
K6_U08

60

60

12

228

300

12

*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”

P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wlasnej
W — wykiad; C — ¢wiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium

LACZNIE

2450

208

2117

4775

19

1




5. PODSUMOWANIE LICZBY GODZIN | PUNKTOW ECTS:

LACZNA LICZBA GODZIN W PROGRAMIE t ACZNA LICZBA PUNKTOW ECTS

5322 210

LICZBA GODZIN ZAJEC Z BEZPOSREDNIM UDZIALEM NAUCZYCIELI AKADEMICKICH LUB
INNYCH OSOB PROWADZACYCH ZAJECIA:

OBJETYCH PLANEM STUDIOW 2675
KONSULTACJI 223
EGZAMINOW W TRAKCIE STUDIOW 20
EGZAMINU DYPLOMOWEGO 2
tACZNIE 2920
PROCENTOWY UDZIAt GODZIN 54,87%

6. LACZNA LICZBA PUNKTOW ECTS, ktérg student musi uzyskaé W RAMACH ZAJEC PROWADZONYCH Z

BEZPOSREDNIM UDZIALEM NAUCZYCIELI AKADEMICKICH LUB INNYCH OSOB PROWADZACYCH

ZAJECIA:
114

7. LICZBA PUNKTOW ECTS, ktéra student musi uzyska¢ W RAMACH ZAJEC Z JEZYKA OBCEGO:

8

8.  LACZNA LICZBA GODZIN | PUNKTOW ECTS, ktérg student musi uzyska¢ W RAMACH MODULU/

PRZEDMIOTU "PROJEKT ZESPOLOWY”:
6

9. LICZBA PUNKTOW ECTS, WYMIAR, ZASADY | FORMA ODBYWANIA PRAKTYK ZAWODOWYCH:

(obowigzkowa dla profilu praktycznego)

6

4 tygodnie, 6 p. ECTS.

Praktyka zawodowa odbywa sie zgodnie z Uczelnianym i wydzialowym Regulaminem praktyk zawodowych.

Stanowi ona integralng cze$¢ programu nauczania i podlega zaliczeniu.

Automatyka, cybernetyka i robotyka (Kierunek) - Sztuczna inteligencja w automatyce i robotyce (Strumien) - Sztuczna

inteligencja w automatyce i robotyce (Profil)
2. LICZBA SEMESTROW: 7
LICZBA PUNKTOW ECTS: 210

w

4. MODULY ZAJEC (zajecia lub grupy zaje¢) wraz z przypisaniem do kazdego modutu zaktadanych efektéw

uczenia sie i liczby punktéw ECTS:
A. GRUPA ZAJEC OBOWIAZKOWYCH Z ZAKRESU KIERUNKU STUDIOW

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

LICZBA GODZIN

EFEKTY FORMA
UCZENIA SIE | SEMESTRI 74| IcZENIA P k | pw
wlc]L]pr]s[razem

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

PG_00047542

K6_Wo1

K6_U01 1 E 30 |30 (0 [0 |O |60 6 |84

Analiza matematyczna

150

PG_00047522

K6_WO01

K6_U01 1 E 30 (30 [0 |O [0 |60 3 (12

Podstawy matematyki

75

PG_00067262

Ke_U07
K6_Wo04
K6_U04
K6_U09

Narzedzia IT i jezyki programowania

50

PG_00067264

K6_KO01
K6_K02
K6_KO03
K6_W11

Aspekty zielonej transformacii

25

PG_00067265

K6_W03
Wprowadzenie do ACiR K6_W10 1 z 15 |10 [0 O (O |15 1 9
K6_W11

25

PG_00067325

K6_Wo03

Technika cyfrowa | K6_U03

150

PG_00067422

K6_W04
Podstawy programowania Ké_U04 1 z 30 [0 |30 [0 |O |60 10 |55
K6_U12

125

PG_00068319

K6_Wo1

Algebra liniowa K6 U01

100

PG_00068335

K6_KO01
Kultura jezyka polskiego K6_K02 1 4 0 |0 |0 |0 [15 |15 2 (33
K6_K03

50

PG_00047557

K6_U03
K6_U12

Technika cyfrowa - laboratorium

100




A. GRUPA ZAJEC OBOWIAZKOWYCH Z ZAKRESU KIERUNKU STUDIOW

LICZBA GODZIN

KOD LICZBA
Lp.| moburu/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU U(':EZFEE,\'TJ\YSIE SEMESTR Z:L?gz"f;\lm P o | razen | PUNKTOW
PRZEDMIOTU wieTt s Trazem ECTS
11 |PG_00047364 |Analiza matematyczna Ii ﬁg—\L’J\’gf 2 z 30 |30 [0 |o [o |60 5 |s0 |125 |s
12 |PG_00047550 |Podstawy fizyki ﬁg—‘{f&z 2 E 30 |15 [0 |o [0 |45 3 |27 |75 3
13 |PG_00047552 |Metrologia Koo 2 z 15 (o [0 o |o |15 1 o |25 1
14 |PG_00067266 |Podstawy matematyki dyskretnej ik 2 z 15 [15 [0 o o |30 3 |42 |75 3
15 |PG_00067326 |Przyrzady potprzewodnikowe ﬁg—wgg 2 z 15 |15 [0 |0 [0 |30 2 |18 |50 2
K6_W04
Programowanie w jezykach wysokiego K6_U04
16 |PG_00067327 | ro%re K6 006 2 z 15 [0 [15 |0 o |30 3 |17 |50 2
K6_U12
17 |PG_00067424 |Obwody i sygnaly Eg—‘L’J\’gg 2 E 30 |30 [0 |o [0 |60 3 |37 |10 |4
K6_WO1
18 |PG_00067428 |Metody probabilistyczne i statystyka K6_Uo01 2 E 15 |30 [0 |0 (O |45 4 |51 100 4
K6_U07
19 |PG_M0001643 |WYCHOWANIE FIZYCZNE | Ko—Kay 2 z o (30 fo [0 [0 [30 o o |30 0
K6_Wo1
20 |PG_00047537 |Podstawy automatyki K6_W03 3 E 30 {30 {0 |0 [0 [e0 5 |60 [125 |5
K6_W10
21 |PG_00047562 |Metrologia - laboratorium K% 3 z o lo |30 o [o [30 2 |18 |50 2
K6_U02
22 |PG_00047566 |Obwody i sygnaty - laboratorium K6_W04 3 4 0o |0 |15 |0 ([0 [15 1 19 25 1
K6_W10
K6_U02
23 |PG_00047563 |Przyrzady pétprzewodnikowe - laboratorium K6_U03 3 z 0 |0 |15 |0 |0 (15 1 9 25 1
K6_U12
24 |PG_00067328 |UKiady elektroniczne ﬁg—‘{fgg 3 z 30 |15 [0 |o [0 |45 2 |28 |75 3
K6_W03
25 |PG_00067421 |Programowalne sterowniki logiczne K6_W21 3 z 15 |0 [30 |0 (O |45 2 |28 |75 3
K6_U03
K6_W02
. K6_W03
26 |PG_00067425 |Elementy wykonawcze automatyki K6 W21 3 Zz 15 10 [0 O (O |15 1 9 25 1
K6_W10
27 |PG_00067426 |Elektrycznosé i magnetyzm ﬁg—\L’J\’gg 3 z 15 115 o o [o |30 4 |16 |50 2
K6_U01
28 |PG_00067427 |Przetwarzanie sygnatow K6_WO03 3 E 30 (15 [0 [0 |O |45 2 |28 |75 3
K6_U03
Metody numeryczne i optymalizacja w K6_WO01
20 PG_00067420 | JIE oY BT K6 00" 3 z 15 o |15 |0 [0 |30 2 |18 |50 2
. K6_Wo1
30 [PG_00067434 [Metody modelowania matematycznego K6 W21 3 E 30 ([0 |0 [0 O |30 2 |18 |50 2
- . K6_W04
31 |PG_00067435 |Programowanie w jezykach wysokiego K6_U04 3 z o lo [15]0 |0 |15 4 |s6 |75 3
poziomu Il K6 U12
32 |PG_M0001644 |WYCHOWANIE FIZYCZNE Il Ko—Kay 3 z o [30]o |o [0 |30 o lo |30 0
33 |PG_00047526 |Mechanika ﬁgf‘l’j’&z 4 z 30 |15 [0 |o [0 |45 3 |27 |75 3
. . K6_U01
34 |PG_00047581 |Ukfady elektroniczne - laboratorium K6 U03 4 Zz 0 |0 |15 |0 |0 (15 1 9 25 1
Elementy wykonawcze automatyki - K6_U02
35 |PG_00067462 [ ementy WY e 4 z o lo |20 o [0 |20 1 la |25 1
36 |PG_00067466 |Inzynierskie modelowanie matematyczne Koo 4 z o o [o [15]0 |15 1 lo |25 1
K6_W03
37 |PG_00067474 |Podstawy automatyki - laboratorium ﬁg—bj\ﬂ% 4 z 0O |0 |30 (0 [0 (30 2 |18 |50 2
K6_U12
38 |PG 00067490 |Wprowadzenie do sztucznej inteligendji ﬁg_vwv% 4 E 30 o [0 |o [0 |30 2 |18 |50 2
. . K6_WO1
39 |PG_00067495 |Podstawy robotyki przemystowej Koo 4 E 300 {0 o [0 [30 4 |16 |50 2




A.

GRUPA ZAJEC OBOWIAZKOWYCH Z ZAKRESU KIERUNKU STUDIOW

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtLU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

S | RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

40

PG_00067500

Przetworniki wielkosci nieelektrycznych

K6_W02
K6_W03

15

0 |15 4

31

50

41

PG_00067501

Teoria sterowania

K6_WO1
K6_U01
K6_W21
K6_U03

30

23

75

42

PG_00047597

Przetworniki wielkosci nieelektrycznych -
laboratorium

K6_U02
K6_U03

15

25

43

PG_00068074

Wprowadzenie do sztucznej inteligenciji -
laboratorium

K6_U01
K6_U07
K6_U09

15

25

44

PG_00067979

Teoria sterowania - laboratorium

K6_U03
K6_U12

15

18

50

45

PG_00067975

Matematyczne podstawy sterowania
komputerowego

K6_WO01
K6_U01
K6_W03

15

18

50

46

PG_00067976

Zarzadzanie projektami i ryzykiem

Ke_U11
K6_K03
K6_W11
K6_U12

15

33

50

47

PG_00067977

Podstawy robotyki przemystowej - laboratorium

K6_U04
K6_U12

15

25

48

PG_00067983

Magistrale i protokoty komunikacji

K6_W04
K6_U04
K6_U09

15

15

18

50

49

PG_00068080

Filtracja adaptacyjna

K6_Wo1
K6_U01
K6_W21
K6_U03

15

25

50

PG_00068081

Statystyka i testy statystyczne w ujeciu
inzynierskim

K6_Wo1
K6_U01
K6_U07

15

15

18

50

51

PG_00068080

Filtracja adaptacyjna

K6_WO1
K6_U01
K6_W21
K6_U03

15

25

*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiéw; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wtasnej

W — wykiad; C — éwiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium

B.

GRUPA ZAJEC FAKULTATYWNYCH

tACZNIE

765

435

365

30

1610

130

1270

3010

118

(liczba punktow ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 30% tacznej liczby punktéw ECTS)

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

S |RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

PG_M0002972

Jezyk obcy |

K6_K82
K6_K81
K6_W81
Ke_Us1

30

0 |30 2

18

50

PG_M0002973

Jezyk obcy Il

K6_K82
K6_K81
K6_W81
Ke_Us1

30

18

50

PG_00067972

Przetwarzanie obrazu

K6_W02
K6_Wo03
K6_U03
K6_U04

15

30

36

100

PG_00068272

Programowanie réwnolegte

K6_W04
K6_U04
K6_U12

15

15

40

75

PG_00067973

Inteligencja i systemy poznawcze cztowieka

K6_K01
K6_K02

15

25

PG_00067974

Wspotczesne sieci neuronowe

K6_WO1
Ke_U07
K6_W03
K6_U04

15

15

27

75

PG_M0002974

Jezyk obcy Il

K6_K82
K6_K81
K6_W81
Ke_Us1

30

18

50




B. GRUPA ZAJ EC FAKULTATYWNYCH
(liczba punktéw ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 30% tgcznej liczby punktéw ECTS)

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

P

RAZEM

K

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

PG_00068273

Sieci komputerowych

K6_W03
K6_U04

30

15

0

45

28

75

PG_00067980

Organizacja projektu zespotowego

K6_U03
K6_U08
K6_W11
K6_U12

15

15

41

75

PG_00068274

Bazy danych

K6_W04
K6_U04

15

30

45

28

75

PG_00067981

Uczenie gtebokie

K6_WO1
K6_U07
K6_W03
K6_U04

15

30

45

27

75

PG_00067982

Coboty

Ke_U11
K6_Wo03
K6_U04
K6_U12

15

30

60

36

100

PG_00068329

Projekt grupowy |

K6_U11
K6_K01
K6_U03
K6_U08

30

30

41

75

PG_M0002975

Jezyk obcy IV

K6_K82
K6_K81
K6_W81
K6_U81

30

30

18

50

PG_00068082

Wykrywanie anomalii w procesach

K6_WO1
Ke_U07
K6_W21
K6_U04

15

15

30

18

50

PG_00068275

Algorytmy genetyczne

K6_WO1
K6_U01
K6_W21

15

15

30

18

50

PG_00068083

Widzenie 3D w robotyce

K6_W01
K6_W03
K6_U08
K6_U12

15

15

30

42

75

PG_00068084

Cloud computing

K6_U07
K6_W04
K6_U08

15

15

15

45

49

100

PG_00068085

Dedykowane systemy wizyjne

K6_W03
K6_U12

15

15

30

18

50

20

PG_00059191

Seminarium dyplomowe inzynierskie |

K6_KO01
K6_K02
K6_K03
K6_U10

15

25

21

PG_00047943

Projekt dyplomowy inzynierski |

Ke_U11
K6_K01
K6_U03
K6_U08

30

30

18

50

22

PG_00068330

Projekt grupowy Il

Ke_U11
K6_K01
K6_U03
K6_U08

30

30

41

75

23

PG_MO0002971

Modut przedmiotéw uzupetniajacych (ACIR |
stopien)

Ke_U07
K6_K02
Ke_U12
K6_W04

75

69

150

24

PG_00067088

Seminarium dyplomowe inzynierskie Il

K6_KO01
K6_K02
K6_K03
K6_U10

15

25

25

PG_00068194

Big data

Ke_U07
K6_w21
K6_U08

15

15

45

27

75

26

PG_00068196

Systemy wbudowane i loT

K6_Wo4
K6_W03
K6_U03
K6_U04

15

30

45

27

75

27

PG_00068198

Human robot interaction

K6_U02
K6_W21
K6_U12

15

15

30

18

50

28

PG_00068332

Przetwarzanie jezyka naturalnego

K6_U04
K6_W10

15

15

30

18

50




B. GRUPA ZAJEC FAKULTATYWNYCH

(liczba punktéw ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 30% tgcznej liczby punktéw ECTS)

LICZBA GODZIN
KOD EFEKTY FORMA LICZBA
Lp. MODULU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UCZENIA SIE SEMESTR ZALICZENIA P k | pw | razem PUNKTOW
PRZEDMIOTU wlc[L[P][s[razem ECTS
K6_U11
K6_K01
29 |PG_00067034 |Praktyka K6 K02 7 z o |0 |0 |0 [0 |O 2 160 [162 6
K6_K03
K6_U11
30 |PG_00068328 |Projekt dyplomowy inzynierski I Eg—ﬁg; 7 z o [o [0 |60 |0 |60 12 |228 |300 |12
K6_U08
LACZNIE 1065 93 |1154(2312 92
WSZYSTKO [270(120(270|270|60 |990 87 11085(2162 86
*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wiasnej
W — wykiad; C — éwiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium
C. GRUPA ZAJEC Z DZIEDZINY NAUK HUMANISTYCZNYCH LUB NAUK SPOLECZNYCH
(liczba punktéw ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 5 punktéw ECTS, w tym “Przedmiot humanistyczno — spoteczny w
wymiarze 2 punktéw ECTS — dla studiéw stacjonarnych drugiego stopnia)
KOD EFEKTY FORMA LICZBA GODZIN LICZBA
Lp. MODULU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UCZENIA SIE SEMESTR ZALICZENIA P « | pw |RAZEM PUNKTOW
PRZEDMIOTU wlceclolpls [razem ECTS
K6_KO01
. . " K6_K02
1 PG_00067264 |Aspekty zielonej transformaciji K6 KO3 1 z 15 |10 [0 O (O |15 1 9 25 1
K6_W11
K6_KO1
2 |PG_00068335 |Kultura jezyka polskiego K6_K02 1 z o [o |o Jo |15 [15 2 (33 |50 2
K6_K03
. L . K6_KO01
3 PG_00067973 |Inteligencja i systemy poznawcze cztowieka K6 K02 4 z 15 |10 [0 O (O |15 1 9 25 1
K6_U11
. . L . K6_KO03
4 |PG_00067976 |Zarzadzanie projektami i ryzykiem K6 W11 5 z 15 (0 |0 |0 [0 |15 2 |33 |50 2
K6_U12
LACZNIE 45 10 |0 |O 15 |60 6 |84 [150 6
*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wlasnej
W — wykiad; C — ¢wiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium
D. GRUPA ZAJEC ZWIAZANYCH Z PROWADZONA DZIALALNOSCIA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB
DYSCYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK - PROFIL
OGOLNOAKADEMICKI:
(liczba punktow ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tgcznej liczby punktéw ECTS)
KOD EFEKTY FORMA LICZBA GODZIN LICZBA
Lp. MODULU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UCZENIA SIE SEMESTR ZALICZENIA P « | pw |RAZEM PUNKTOW
PRZEDMIOTU wlelL s |RAZEM ECTS
) K6_W01
1 PG_00047542 |Analiza matematyczna K6 U01 1 E 30 (30 |0 [0 |O |60 6 |84 [150 6
) K6_W01
2 |PG_00047522 |Podstawy matematyki K6 U0 1 E 30 |30 [0 [0 (O |60 3 |12 |75 3
K6_U07
N ) K6_W04
3 PG_00067262 |Narzedzia IT i jezyki programowania K6 U04 1 Zz 15 |10 [15 |0 (O |30 2 |18 |50 2
K6_U09
K6_W03
4 PG_00067265 |Wprowadzenie do ACIR K6_W10 1 z 15 (0 |0 |0 |O 15 1 9 25 1
K6_W11
5 PG_00067325 |Technika cyfrowa | ﬁg—\o’gg 1 E 30 (30 [0 [0 |O |60 6 |84 [150 6
K6_W04
6 PG_00067422 |Podstawy programowania K6_U04 1 z 30 [0 |30 [0 |O |60 10 |55 |125 5
K6_U12
7 PG_00068319 |Algebra liniowa ES_YJV(?11 1 E 30 (30 [0 [0 |O |60 3 |37 [100 4
8 PG_00047557 |Technika cyfrowa - laboratorium ﬁg—g?g 2 Zz 0O |0 |30 [0 [0 (30 4 166 [100 4
. K6_WO01
9 PG_00047364 |Analiza matematyczna Il K6 U0 2 z 30 (30 |0 [0 |O |60 5 |60 [125 5




D. GRUPA ZAJEC ZWIAZANYCH Z PROWADZONA DZIALALNOSCIA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB

DYSCYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK — PROFIL

OGOLNOAKADEMICKI:

(liczba punktéw ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tgcznej liczby punktow ECTS)

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

P

S | RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

PG_00047550

Podstawy fizyki

K6_W02
K6_U02

30

0

0 |45 3

27

75

PG_00047552

Metrologia

K6_W02
K6_W03

15

0 |15 1

25

PG_00067266

Podstawy matematyki dyskretnej

K6_WO1
K6_U01

15

0 |30 3

42

75

PG_00067326

Przyrzady poétprzewodnikowe

K6_W02
K6_W03

15

0 |30 2

18

50

PG_00067327

Programowanie w jezykach wysokiego
poziomu

K6_Wo04
K6_U04
K6_U09
K6_U12

15

15

17

50

PG_00067424

Obwody i sygnaty

K6_W03
K6_U03

30

30

37

100

PG_00067428

Metody probabilistyczne i statystyka

K6_W01
K6_U01
Ke_U07

15

51

100

PG_00047537

Podstawy automatyki

K6_Wo1
K6_W03
K6_W10

30

30

60

125

PG_00047562

Metrologia - laboratorium

K6_U08
Ke_U12

30

18

50

PG_00047566

Obwody i sygnaty - laboratorium

K6_U02
K6_Wo4
K6_W10

15

25

20

PG_00047563

Przyrzady poétprzewodnikowe - laboratorium

K6_U02
K6_U03
K6_U12

15

25

21

PG_00067328

Uktady elektroniczne

K6_W03
K6_U03

30

15

28

75

22

PG_00067421

Programowalne sterowniki logiczne

K6_W03
K6_W21
K6_U03

15

30

28

75

23

PG_00067425

Elementy wykonawcze automatyki

K6_W02
K6_W03
K6_w21
K6_W10

15

25

24

PG_00067426

Elektryczno$¢ i magnetyzm

K6_Wo03
K6_U03

15

16

50

25

PG_00067427

Przetwarzanie sygnatow

K6_U01
K6_W03
K6_U03

30

28

75

26

PG_00067429

Metody numeryczne i optymalizacja w
automatyce

K6_WO1
K6_U01

15

15

18

50

27

PG_00067434

Metody modelowania matematycznego

K6_Wo1
K6_W21

30

18

50

28

PG_00067435

Programowanie w jezykach wysokiego
poziomu Il

K6_Wo04
K6_U04
Ke_U12

15

56

75

29

PG_00067972

Przetwarzanie obrazu

K6_W02
K6_Wo03
K6_U03
K6_U04

15

30

15

36

100

30

PG_00068272

Programowanie réwnolegte

K6_W04
K6_U04
K6_U12

15

15

40

75

31

PG_00067973

Inteligencja i systemy poznawcze cztowieka

K6_K01
K6_K02

15

25

32

PG_00067974

Wspotczesne sieci neuronowe

K6_WO1
Ke_U07
K6_W03
K6_U04

15

15

15

27

75

33

PG_00047526

Mechanika

K6_W02
K6_U02

30

15

27

75

34

PG_00047581

Uktady elektroniczne - laboratorium

K6_U01
K6_U03

15

25

35

PG_00067462

Elementy wykonawcze automatyki -
laboratorium

K6_U02
K6_U03

20

25




D. GRUPA ZAJEC ZWIAZANYCH Z PROWADZONA DZIALALNOSCIA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB

DYSCYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK — PROFIL

OGOLNOAKADEMICKI:

(liczba punktéw ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tgcznej liczby punktow ECTS)

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

P

RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

36

PG_00067466

Inzynierskie modelowanie matematyczne

Ke_U01
K6_U04

15

15

25

37

PG_00067474

Podstawy automatyki - laboratorium

K6_W03
K6_U03
K6_W10
K6_U12

30

30

18

50

38

PG_00067490

Wprowadzenie do sztucznej inteligencji

K6_WO1
K6_W10

30

30

18

50

39

PG_00067495

Podstawy robotyki przemystowej

K6_WO1
K6_Wo03

30

30

16

50

40

PG_00067500

Przetworniki wielko$ci nieelektrycznych

K6_W02
K6_W03

15

31

50

41

PG_00067501

Teoria sterowania

K6_Wo1
K6_U01
K6_W21
K6_U03

30

15

45

23

75

42

PG_00068273

Sieci komputerowych

K6_W03
K6_U04

30

15

45

28

75

43

PG_00067980

Organizacja projektu zespotowego

K6_U03
K6_U08
K6_W11
K6_U12

15

41

75

44

PG_00068274

Bazy danych

K6_W04
K6_U04

15

30

45

28

75

45

PG_00067981

Uczenie gtebokie

K6_WO1
Ke_U07
K6_W03
K6_U04

15

30

45

27

75

46

PG_00067982

Coboty

K6_U11
K6_Wo03
K6_U04
K6_U12

15

30

15

60

36

100

47

PG_00047597

Przetworniki wielkosci nieelektrycznych -
laboratorium

K6_U02
K6_U03

15

25

48

PG_00068074

Wprowadzenie do sztucznej inteligencji -
laboratorium

K6_U01
Ke_Uo7
K6_U09

15

25

49

PG_00067979

Teoria sterowania - laboratorium

K6_U03
K6_U12

15

15

30

18

50

50

PG_00067975

Matematyczne podstawy sterowania
komputerowego

K6_WO1
K6_U01
K6_W03

15

30

18

50

51

PG_00067977

Podstawy robotyki przemystowej - laboratorium

K6_U04
K6_U12

15

25

52

PG_00068329

Projekt grupowy |

K6_U11
K6_K01
K6_U03
K6_U08

30

30

41

75

53

PG_00068082

Wykrywanie anomalii w procesach

K6_WO1
Ke_U07
K6_W21
K6_U04

15

15

30

18

50

54

PG_00068275

Algorytmy genetyczne

K6_WO1
K6_U01
K6_W21

15

15

30

18

50

55

PG_00068083

Widzenie 3D w robotyce

K6_Wo01
K6_W03
K6_U08
K6_U12

15

15

30

42

75

56

PG_00068084

Cloud computing

Ke_U07
K6_W04
K6_U08

15

15

15

49

100

57

PG_00068085

Dedykowane systemy wizyjne

K6_Wo03
K6_U12

15

15

18

50

58

PG_00059191

Seminarium dyplomowe inzynierskie |

K6_KO01
K6_K02
K6_K03
K6_U10

15

25




D. GRUPAZAJEC ZWIAZANYCH Z PROWADZONA DZIALALNOSCIA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB
DYSCYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK - PROFIL

OGOLNOAKADEMICKI:

(liczba punktéw ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tgcznej liczby punktow ECTS)

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

P

RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW

ECTS

59

PG_00047943

Projekt dyplomowy inzynierski |

Ke_U11
K6_K01
K6_U03
K6_U08

30

30

18

50

60

PG_00067983

Magistrale i protokoty komunikacji

K6_W04
K6_U04
K6_U09

15

15

30

18

50

61

PG_00068080

Filtracja adaptacyjna

K6_Wo1
K6_U01
K6_W21
K6_U03

15

25

62

PG_00068081

Statystyka i testy statystyczne w ujeciu
inzynierskim

K6_Wo1
K6_U01
K6_U07

15

15

30

18

50

63

PG_00068330

Projekt grupowy I

K6_U11
K6_K01
K6_U03
K6_U08

30

30

41

75

64

PG_M0002971

Modut przedmiotéw uzupetniajacych (ACIR |
stopien)

K6_U07
K6_K02
K6_U12
K6_W04

75

69

150

65

PG_00067088

Seminarium dyplomowe inzynierskie Il

K6_K01
K6_K02
K6_K03
K6_U10

15

25

66

PG_00068194

Big data

K6_U07
K6_W21
K6_U08

15

15

45

27

75

67

PG_00068196

Systemy wbudowane i loT

K6_W04
K6_W03
K6_U03
K6_U04

15

30

45

27

75

68

PG_00068198

Human robot interaction

K6_U02
Ke_W21
K6_U12

15

15

30

18

50

69

PG_00068332

Przetwarzanie jezyka naturalnego

K6_U04
K6_W10

15

15

30

18

50

70

PG_00068080

Filtracja adaptacyjna

K6_Wo1
K6_U01
K6_W21
K6_U03

15

25

71

PG_00068328

Projekt dyplomowy inzynierski Il

Ke_U11
K6_K01
K6_U03
K6_U08

60

60

12

228

300

12

*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wlasnej

W — wykiad; C — ¢wiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium

LACZNIE

2450

208

2117

4775

19

1




VL.

VIL.

VIIL.

5. PODSUMOWANIE LICZBY GODZIN | PUNKTOW ECTS:
LACZNA LICZBA GODZIN W PROGRAMIE t ACZNA LICZBA PUNKTOW ECTS

5322 210

LICZBA GODZIN ZAJEC Z BEZPOSREDNIM UDZIALEM NAUCZYCIELI AKADEMICKICH LUB
INNYCH OSOB PROWADZACYCH ZAJECIA:

OBJETYCH PLANEM STUDIOW 2675
KONSULTACJI 223
EGZAMINOW W TRAKCIE STUDIOW 20
EGZAMINU DYPLOMOWEGO 2
tACZNIE 2920
PROCENTOWY UDZIAt GODZIN 54,87%

6. LACZNALICZBA PUNKTOW ECTS, ktdrq student musi uzyska¢ W RAMACH ZAJ’EC PROWADZONYCH Z
BEZPOSREDNIM UDZIALEM NAUCZYCIELI AKADEMICKICH LUB INNYCH OSOB PROWADZACYCH
ZAJECIA:

114

7. LICZBA PUNKTOW ECTS, ktorg student musi uzyska¢ W RAMACH ZAJEC Z JEZYKA OBCEGO:
8

8. tACZNA LICZBA GODZIN | PUNKTOW ECTS, ktorg student musi uzyska¢ W RAMACH MODULU/
PRZEDMIOTU “PROJEKT ZESPOLOWY™:
6

9. LICZBA PUNKTOW ECTS, WYMIAR, ZASADY | FORMA ODBYWANIA PRAKTYK ZAWODOWYCH:
(obowigzkowa dla profilu praktycznego)

6

4 tygodnie, 6 p. ECTS.
Praktyka zawodowa odbywa sie zgodnie z Uczelnianym i wydzialowym Regulaminem praktyk zawodowych.
Stanowi ona integralng cze$¢ programu nauczania i podlega zaliczeniu.

10. WARUNKI UKONCZENIA STUDIOW | UZYSKANIA KWALIFIKACJI:
1. zdoby¢ okreslong w programie studiow liczbe punktow ECTS poprzez zaliczenie przedmiotow
przewidzianych w planie studiéw,
2. wykona¢ inzynierski projekt dyplomowy i uzyska¢ za ten projekt pozytywne oceny opiekuna i
recenzenta,
3. zdac inzynierski egzamin dyplomowy w terminie wyznaczonym przez dziekana.

11.  KARTY PRZEDMIOTOW (w portalu Moja PG i katalogu ECTS)

KOPIA UCHWALY RADY WYDZIALU W SPRAWIE OPINII NA TEMAT PROGRAMU STUDIOW WRAZ Z
KOPIA OPINIl WLASCIWEGO ORGANU SAMORZADU STUDENCKIEGO

PLAN STUDIOW prowadzonych w formie stacjonarnej (w zataczeniu)

MATRYCA EFEKTOW UCZENIA SIE W ODNIESIENIU DO MODULOW / PRZEDMIOTOW (w zataczeniu)
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