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1. Dyrektywy dotyczgce bezpieczenstwa maszyn i ochrony pracy uzytkownikéw.
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Zadania projektowania mechatronicznego.
Wybrane techniki projektowania mechatronicznego.
Wirtualne prototypowanie.

Struktura i klasyfikacja systemow mechatronicznych.
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Wiezy i ich reakcje, rownania wiezow.

7. Zasada prac przygotowanych.

8. Drgania wtasne i wymuszone ukfadéw.

9. Podstawowe pojecia, cele i zastosowania analizy modalne;.
10. Metody posrednie identyfikacji w dziedzinie czasu.

11. Metody bezposrednie identyfikacji w dziedzinie czasu.

12. Techniki mieszane w identyfikacji uktadéw mechatronicznych.

13. Pojecie wektora barycentrycznego i jego rola w analizie reakcji dynamicznych

mechanizmow.

14. Idea podziatu pierwotnego i wtérnego w metodzie sztywnych elementéw

skonczonych.
15. Transformacje jednorodne: idea, wtasnosci.
16. Notacja Denavita - Hartenberga i jej zastosowania.
17. Budowa, cechy charakterystyczne i zastosowania systeméw haptycznych
18. Wplyw reprezentacji liczb w systemach cyfrowych na doktadnos¢ wynikéw obliczen.

19. Réznice miedzy zadaniami interpolacji, ekstrapolacji i aproksymacji. Przedstawic

wybrang metode interpolacji lub aproksymaciji.
20. Metody catkowania humerycznego.

21. Klasyfikacja metod numerycznego rozwigzywania uktadéw rownan rézniczkowych

zwyczajnych. Przyktady metod z poszczegélnych grup.

22. Podziat metod numerycznych stosowanych do rozwigzywania réwnan rézniczkowych

zwyczajnych - cechy charakterystyczne i przyktady metod z poszczegdlnych grup.

23. Przeglad systemdw operacyjnych czasu rzeczywistego(RT)
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Koncepcje i elementy systemdw czasu rzeczywistego(RT)

Jadro i jego otoczenie w systemach operacyjnych czasu rzeczywistego (RT)
Zarzadzanie pamiecig w systemach czasu rzeczywistego (RT).

Réznice miedzy filtracjg analogows i filtracjg cyfrowg sygnatow.
Wzmacniacze operacyjne i ich zastosowanie w elektronice.

Uktady prostownicze i konwertery napiecia statego.

Znieksztatcenia liniowe i nieliniowe sygnatéw w uktadach elektronicznych.

Spawalnos¢ metalurgiczna stali, rownowaznik wegla.
Zastosowanie stali spawalnych niestopowych.
Mechanizmy umocnienia stali.

Stale nierdzewne austenityczne, rola chromu i niklu, podstawowa obrébka cieplna.
Kierunki rozwoju oraz wspétczesne mozliwosci najnowszych programow CAD i MES

Zasady konstruowania przyrzaddéw precyzyjnych.

Smarowanie zespotéw urzgdzen precyzyjnych.

Silniki obrotowe i liniowe do napeddéw bezposrednich i ich zastosowania.
Mikromaszyny elektryczne.

Armatura i osprzet instalacji energetycznych rurociggowych.

Pierwsze uruchomienie uktadu hydraulicznego (hydrotronicznego).
Czyszczenie uktadu hydraulicznego (hydrotronicznego) z zanieczyszczen.
Bezpieczne uruchomienie oraz eksploatacja maszyn i urzgdzeh mechatronicznych.
Wiasciwosci wigzki promieniowania optycznego oraz metody jej opisu.
Zjawisko interferencji oraz jej aplikacje w systemach pomiarowych.

Zrédfa $wiatta i ich wtasciwosci.

Budowa, wtasciwosci oraz zastosowania laseréw.

Detektory optyczne, klasyfikacja, budowa i wtasciwosci.

Whptyw dyspersji w swiattowodzie na transmisje sygnatu optycznego.
Swiattowody: typy, wtasciwosci i zastosowanie.

Metody doboru i projektowania regulatoréw na podstawie czasowych,

czestotliwosciowych i catkowych kryteriow regulaciji.

Algorytmy wyszukiwania $ciezek w grafach. Zasada dziatania algorytmu Dijkstry.
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Budowa sztucznego neuronu i algorytm uczenia pojedynczego perceptronu.

Budowa wielowarstwowej Sztucznej Sieci Neuronowej, wady, zalety, ograniczenia i

zastosowania Sztucznych Sieci Neuronowych?
Algorytm genetyczny (klasyczny) — kroki algorytmu, wady, zalety, zastosowania.
Przyczyny nieliniowosci modeli uktadéw wielocztonowych.

Ro6znice pomiedzy wielomasowym ukfadem o strukturze otwartej i o strukturze

zamknietej.
Wady i zalety sensorow cyfrowych oraz analogowych.
Techniki pomiaru odlegtosci w robotyce.

Rola etyki zawodowej w pracy inzyniera.



